
GRIP SMARTER.

SMARTE GREIFSYSTEME
SMART GRIPPING SYSTEMS





MADE IN
GERMANY

HIGHTECH MADE IN GERMANY.
HIGH TECH MADE IN GERMANY.



11

PRODUKTÜBERSICHT
PRODUCT OVERVIEW

Antriebsprinzip
Actuation

Produktserie 
Product series CRG CLG IEG 

Produkt 
Product

CRG 30-050 CRG 200-085 CLG 30-006 IEG 55-020

Hub (gesamt) 
Full stroke

50 mm 85 mm 6 mm 20 mm

�'�Œ���]�E�Œ���L��
Gripping force

15 - 30 N 75 - 200 N 10 - 30 N 10 - 30 N

Taktzeit 1)

���Ç���o�����Ÿ�u����1) 0,27 s 0,34 s 0,1 s  0,26 s

Wiederholgenauigkeit
Repeatability

± 0,03 mm ± 0,005 mm ± 0,03 mm

�t���Œ�l�•�š�º���l�P���Á�]���Z�š���~�&�}�Œ�u�r���n���<�Œ���L�•���Z�o�µ�•�•�•
�t�}�Œ�l�‰�]���������Á���]�P�Z�š���~�(�}�Œ�u���.�š���n���(�}�Œ�������.�š�•

2,7 kg | 0,15 kg 4,3 kg | 1,0 kg 0,2 kg | 0,1 kg 2,7 kg | 0,15 kg

Greifgeschwindigkeit 
Finger speed

180 mm/s 120 mm/s 100 mm/s 250 mm/s

Zulässige Fingerlänge 
�W���Œ�u�]�©�������.�v�P���Œ���o���v�P�š�Z

70 mm 100 mm 30 mm 70 mm

Zulässige Masse pro Finger 
�W���Œ�u�]�©�������Á���]�P�Z�š���‰���Œ���.�v�P���Œ

0,13 kg 0,3 kg 0,05 kg 0,13 kg

Schutzart 
�W�Œ�}�š�����Ÿ�}�v�����o���•�•

IP 40 IP 40 IP 40

Betriebstemperatur 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���š���u�‰���Œ���š�µ�Œ��

5 - 50 °C 5 - 50 °C 5 - 50 °C

���^���r�����o���]�ž���Z�]�P��
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

ja
yes

nein
no

�}�‰�Ÿ�}�v���o
�}�‰�Ÿ�}�v���o

�}�‰�Ÿ�}�v���o
�}�‰�Ÿ�}�v���o

�}�‰�Ÿ�}�v���o
�}�‰�Ÿ�}�v���o

�<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v��
���}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v

IO-Link V1.1, COM2 (38,4 Kbit/s)
IO-Link V1.1, COM2 

(38,4 Kbit/s)
IO-Link V1.1, COM2 (

Stromversorgung 3)

Power supply 3) 24 VDC, 240 mA 24 VDC, 430 mA 24 VDC, 60 mA 24 VDC, 120 mA

Eigengewicht
Weight

460 g 1,2 kg 120 g 270 g

Abmessungen (L x B x H) 
���]�u���v�•�]�}�v�•���~�>���Æ���t���Æ���,�•

80 x 44 x 55 mm 105 x 60 x 70 mm 25 x 30 x 60 mm 55 x 41 x 45 mm

NEW
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servoelektrisch 
servo-electric

IEG IEG PLUS WSG WPG

IEG 76-030 IEG PLUS 40-020 IEG PLUS 260-030 WSG 32-068 WSG 50-110 WPG 300-120

30 mm 20 mm 30 mm 68 mm 110  mm 120 mm

�'�Œ���]�E�Œ���L��
75 - 200 N 10 - 40 N 30 - 260 N 5 - 50 N 5 - 80 N 30 - 300 N

���Ç���o�����Ÿ�u����
 0,31 s 0,25 s 0,3 s 0,2 s 0,2 s 0,2 s

± 0,03 mm ± 0,005 mm ± 0,005 mm ± 0,03 mm ± 0,01 mm

�t���Œ�l�•�š�º���l�P���Á�]���Z�š���~�&�}�Œ�u�r���n���<�Œ���L�•���Z�o�µ�•�•�•
�t�}�Œ�l�‰�]���������Á���]�P�Z�š���~�(�}�Œ�u���.�š���n���(�}�Œ�������.�š�•

4,3 kg | 1,0 kg 3,5 kg | 0,2 kg 5,5 kg | 1,3 kg 1,5 kg | 0,25 kg 3,0 kg | 0,8 kg 6,0 kg | 1,5 kg

140 mm/s 250 mm/s 140 mm/s 400 mm/s 420 mm/s 300 mm/s

�W���Œ�u�]�©�������.�v�P���Œ���o���v�P�š�Z
100 mm 80 mm 120 mm 120 mm 170 mm 150 mm

�W���Œ�u�]�©�������Á���]�P�Z�š���‰���Œ���.�v�P���Œ
0,3 kg 0,15 kg 0,4 kg 0,1 kg 0,3 kg 0,35 kg

�W�Œ�}�š�����Ÿ�}�v�����o���•�•
IP 40 IP 54 IP 40 IP 40

�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���š���u�‰���Œ���š�µ�Œ��
5 - 50 °C 5 - 50 °C 5 - 50 °C 5 - 50 °C

���^���r�����o���]�ž���Z�]�P��
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

�}�‰�Ÿ�}�v���o
�}�‰�Ÿ�}�v���o

�}�‰�Ÿ�}�v���o
�}�‰�Ÿ�}�v���o

ja
yes

ja
yes

�}�‰�Ÿ�}�v���o
�}�‰�Ÿ�}�v���o

ja
yes

�<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v��
���}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v

, COM2 (38,4 Kbit/s) IO-Link V1.1, COM2 (38,4 Kbit/s)
Ethernet,  

PROFINET 2)

Ethernet, PROFI-
BUS, PROFINET 2) Ethernet

24 VDC, 290 mA 24 VDC, 130 mA 24 VDC, 300 mA 24 VDC, 750 mA 24 VDC, 850 mA 24 VDC, 350 mA

730 g 300 g 750 g 550 g 1,2 kg 1,15 kg

���]�u���v�•�]�}�v�•���~�>���Æ���t���Æ���,�•
76 x 60 x 63 mm 60 x 41 x 45 mm  79 x 63 x 64,5 mm 118 x 32 x 78 mm 146 x 50 x 97 mm 130 x 60 x 72 mm

1)  bei 4 mm Hub      2) �}�‰�Ÿ�}�v���o��������������3) �^�š�Œ�}�u���µ�(�v���Z�u���W���,���o�š���v�������]���E���v�v�P�Œ���]�E�Œ���L
�í�•�������š���ð���u�u���•�š�Œ�}�l�����������î�•���}�‰�Ÿ�}�v���o�����������������ï�•�����µ�Œ�Œ���v�š�����}�v�•�µ�u�‰�Ÿ�}�v�W���Z�}�o���]�v�P�����š���v�}�u�]�v���o���P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���(�}�Œ����

NEWNEW
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PRODUKTÜBERSICHT
PRODUCT OVERVIEW

Antriebsprinzip
Actuation

�•�u���Œ�š�����W�v���µ�u���Ÿ�l
�•�u���Œ�š���‰�v���µ�u���Ÿ���•

Produktserie 
Product series RPG ZPG

Produkt 
Product

RPG 75-012 RPG 120-020 ZPG 75-012

Hub (gesamt) 
Full stroke

12 mm 20 mm 12 mm

�'�Œ���]�E�Œ���L��
Gripping force

220 N 550 N 550 N

Taktzeit
���Ç���o�����Ÿ�u��

0,09 s 0,16 s 0,23 s

Wiederholgenauigkeit
Repeatability

± 0,01 mm ± 0,01 mm

�t���Œ�l�•�š�º���l�P���Á�]���Z�š���~�&�}�Œ�u�r���n���<�Œ���L�•���Z�o�µ�•�•�•
�t�}�Œ�l�‰�]���������Á���]�P�Z�š���~�(�}�Œ�u���.�š���n���(�}�Œ�������.�š�•

15,0 kg | 1,1 kg 22,0 kg | 2,8 kg 25,0 kg | 2,8 kg

Greifgeschwindigkeit 
Finger speed

500 Zyklen/min 380 Zyklen/min 320 Zyklen/min

Zulässige Fingerlänge 
�W���Œ�u�]�©�������.�v�P���Œ���o���v�P�š�Z

80 mm 150 mm 80 mm

Zulässige Masse pro Finger 
�W���Œ�u�]�©�������Á���]�P�Z�š���‰���Œ���.�v�P���Œ

0,35 kg 1,1 kg 0,35 kg

Schutzart 
�W�Œ�}�š�����Ÿ�}�v�����o���•�•

IP 40 IP 54K

Betriebstemperatur 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���š���u�‰���Œ���š�µ�Œ��

5 - 50 °C 5 - 50 °C

Betriebsdruck 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���‰�Œ���•�•�µ�Œ��

6 bar 6 bar

���^���r�����o���]�ž���Z�]�P��
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

nein
no

nein
no

�<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v��
���}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v

IO-Link V1.1, COM2 (38,4 Kbit/s)
IO-Link V1.1, COM2 

(38,4 Kbit/s)

Stromversorgung
Power supply

24 VDC, 100 mA 24 VDC, 180 mA 24 VDC, 100 mA

Eigengewicht
Weight

320 g 960 g 650 g

Abmessungen (L x B x H) 
���]�u���v�•�]�}�v�•���~�>���Æ���t���Æ���,�•

75 x 37 x 39 mm 120 x 50 x 55 mm 87 x 82,4 x 42 mm
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���Z�'�s�^���Z�/��   CRG SERIES

ZUSAMMEN ARBEITEN

Die Greifmodule der CRG-Serie erfüllen die DGUV-Emp-
�(���Z�o�µ�v�P���v�� �(�º�Œ�� �l�}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À���� �Z�}���}�š���Œ�•�Ç�•�š���u���� �•�}�Á�]���� ���]���� 
Anforderungen der Norm ISO/TS 15066 und wurden speziell 
für das Miteinander von Mensch und Roboter entwickelt.  
�����P���Œ�µ�v�����š���� �<���v�š���v�� �µ�v���� ���]�v���� �•�]���Z���Œ�� �����P�Œ���v�Ì�š���� �'�Œ���]�E�Œ���L��
machen die CRG-Serie�� �Ì�µ�� ���]�v���u�� �G���Æ�]���o���v�� �t���Œ�l�Ì���µ�P�� �(�º�Œ�� 
Cobots.

SICHER ZUGREIFEN

���]���� ���]�v�P�������µ�š���� �'�Œ���]�(�•�š���µ���Œ�µ�v�P�� �u�]�š�� �'�Œ���]�L���]�o���Œ�l���v�v�µ�v�P�� �µ�v����
�'�Œ�]�+�º�����Œ�Á�����Z�µ�v�P�������Œ��CRG-Serie erleichtert die Handhabung 
erheblich. Durch den präzisen servoelektrischen Antrieb kön-
�v���v�����]�����'�Œ���]�8�v�P���Œ���G���Æ�]�����o���À�}�Œ�‰�}�•�]�Ÿ�}�v�]���Œ�š���Á���Œ�����v���t���]�������o���(�º�Œ��
die Handhabung unterschiedlicher Werkstücke. Die sensor-
�o�}�•���� �'�Œ���]�E�Œ���L�Œ���P���o�µ�v�P�� �•�]���Z���Œ�š�� ���]�v�� �•�š���š�•�� �Œ���‰�Œ�}���µ�Ì�]���Œ�����Œ���•��
Greifergebnis. So können auch spröde, zerbrechliche oder 
�v�����Z�P�]�����]�P���� �d���]�o���� �Ì�µ�À���Œ�o���•�•�]�P�� �P���P�Œ�]�+���v�� �Á���Œ�����v�X�� �'�Œ���]�(�Á���]�š����
�µ�v�����'�Œ���]�E�Œ���L���l�‚�v�v���v���G���Æ�]�����o���º�����Œ���/�K�r�>�]�v�l���À�}�Œ�P���P�������v���µ�v����
�•�}�u�]�š���}�‰�Ÿ�u���o�����µ�(�������•���'�Œ���]�L���]�o�������P���•�Ÿ�u�u�š���Á���Œ�����v�X��

PERMAGRIP®
���]���� �À�}�v�� �t���]�•�•�� �Z�}���}�Ÿ���•�� ���v�š�Á�]���l���o�š���� �]�v�v�}�À���Ÿ�À���� �'�Œ���]�E�Œ���L-
�•�]���Z���Œ�µ�v�P�� ���Œ�Z���o�š�� ���]���� �'�Œ���]�E�Œ���L�� ���u�� �t���Œ�l�•�š�º���l�U�� ���µ���Z�� �Á���v�v��
die Stromzufuhr zum Greifer unerwartet unterbrochen wird. 
�����v�l�� �����Œ�� �]�v�š���P�Œ�]���Œ�š���v�� �����•�}�o�µ�š�•���v�•�}�Œ�]�l�� �l���v�v�� ���]���� �W�Œ�}���µ�l�Ÿ�}�v��
bei Wiederherstellung der Stromversorgung auch ohne Re-
ferenzieren gleich weitergehen. 

TEAMWORKER 

The CRG series has been specially developed for the collabora-
�Ÿ�}�v���}�(���Z�µ�u���v�•�����v�����Œ�}���}�š�•�X���d�Z�����P�Œ�]�‰�‰���Œ�•�����Œ�����G���Æ�]���o�����š�}�}�o�•���(�}�Œ��
���}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À�����Œ�}���}�š�•���š�Z���š�������o�Œ�������Ç���u�����š���š�Z�������'�h�s���Œ�����}�u�u���v-
�����Ÿ�}�v�•�� �(�}�Œ�����}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À���� �Œ�}���}�Ÿ���� �•�Ç�•�š���u�•�� ���•�� �Á���o�o�� ���•�� �š�Z���� �/�^�K�l
�d�^���í�ñ�ì�ò�ò���Œ���‹�µ�]�Œ���u���v�š�•�X���d�Z�]�•�� �]�•�� �š�Z���v�l�•�� �š�}�� �š�Z���� �Œ�}�µ�v�������� �����P���•��
���v�����]�v�Z���Œ���v�š���•���(�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���(�}�Œ�������š�Z���š���P�Œ�����š�o�Ç���•�]�u�‰�o�]�.���•���š�Z�����Œ�]�•�l��
���•�•���•�•�u���v�š���}�(���Ç�}�µ�Œ�����}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À�����Œ�}���}�š�����‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�X

SAFE GRIPPING

The CRG series has a built-in gripping control with gripping 
�‰���Œ�š�� �����š�����Ÿ�}�v�� ���v���� �P�Œ�]�‰�� �u�}�v�]�š�}�Œ�]�v�P�X�� �d�Z���v�l�•�� �š�}�� �]�š�•�� �‰�Œ�����]�•���� 
�•���Œ�À�}�r���o�����š�Œ�]���� ���Œ�]�À���U�� �š�Z���� �i���Á�•�� �����v�� ������ �G���Æ�]���o�Ç�� �‰�Œ���‰�}�•�]�Ÿ�}�v������
���v���� �š�Z�µ�•�� ���]�+���Œ���v�š�� �Á�}�Œ�l�� �‰�]�������•�� �����v�� ������ �P�Œ�]�‰�‰������ �Á�]�š�Z�}�µ�š�� 
retooling. With its unique sensor-less force control feature,  
�š�Z���� �P�Œ�]�‰�‰���Œ�•�� ���Œ���� �����o���� �š�}�� �Z���v���o���� ���À���v�� ���Œ�]�©�o���U�� �(�Œ���P�]�o���� �}�Œ�� �G���Æ�]-
���o���� �‰���Œ�š�•�� ���+�}�Œ�š�o���•�•�o�Ç�� �Á�Z�]�o���� �‰�Œ�}�À�]���]�v�P�� ���� �Z�]�P�Z�o�Ç�� �Œ���o�]�����o���� �P�Œ�]�‰-
�‰�]�v�P���‰�Œ�}�����•�•�X�����o�o���P�Œ�]�‰���‰���Œ���u���š���Œ�•�������v���������•���š���µ�‰�����}�v�À���v�]���v�š�o�Ç�� 
�}�À���Œ�� �/�K�r�>�]�v�l�� �µ�•�]�v�P�� �š�Z���� �‰���Œ���u���š�Œ�]�Ì���Ÿ�}�v�� �š�}�}�o�� �}�(�� �Ç�}�µ�Œ�� �W�>���� 
vendor.

PERMAGRIP®
�d�Z���� �]�v�v�}�À���Ÿ�À���� �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�� �(�}�Œ������ �Œ���š���v�Ÿ�}�v�� �����À���o�}�‰������ ���Ç�� �t���]�•�•��
�Z�}���}�Ÿ���•���‰�Œ���•���Œ�À���•���š�Z�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���(�}�Œ�������}�v���š�Z�����Á�}�Œ�l�‰�]�������U�����À���v��
�]�(���š�Z�����‰�}�Á���Œ���•�µ�‰�‰�o�Ç���š�}���š�Z�����P�Œ�]�‰�‰���Œ���]�•���]�v�š���Œ�Œ�µ�‰�š�������µ�v���Æ�‰�����š�����o�Ç�X��
�d�Z���v�l�•���š�}���š�Z�����]�v�š���P�Œ���š�����������•�}�o�µ�š�����•���v�•�}�Œ�•���š�Z�����‰�Œ�}���µ���Ÿ�}�v�������v��
���}�v�Ÿ�v�µ�������À���v���Á�]�š�Z�}�µ�š���Œ���(���Œ���v���]�v�P���Á�Z���v���š�Z�����‰�}�Á���Œ���•�µ�‰�‰�o�Ç���]�•��
restored.
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AVAILABLE

ER
HÄLTLICH

TECHNISCHE DATEN
�d�����,�E�/�����>�������d��

Produkt
Product

CRG 30-050 CRG 200-085

Antriebsprinzip
Actuation

servoelektrisch 
servo-electric

Hub (gesamt) 
Full stroke

50 mm 85 mm

�'�Œ���]�E�Œ���L��
Gripping force

15 - 30 N 75 - 200 N

Taktzeit
���Ç���o�����Ÿ�u��

0,27 s 0,34 s

Wiederholgenauigkeit
Repeatability

± 0,03 mm

�t���Œ�l�•�š�º���l�P���Á�]���Z�š���~�&�}�Œ�u�r���n���<�Œ���L�•���Z�o�µ�•�•�•
�t�}�Œ�l�‰�]���������Á���]�P�Z�š���~�(�}�Œ�u���.�š���n���(�}�Œ�������.�š�•

2,7 kg | 0,15 kg 4,3 kg | 1,0 kg

Greifgeschwindigkeit 
Finger speed

180 mm/s 120 mm/s

Zulässige Fingerlänge 
�W���Œ�u�]�©�������.�v�P���Œ���o���v�P�š�Z

70 mm 100 mm

Zulässige Masse pro Finger 
�W���Œ�u�]�©�������Á���]�P�Z�š���‰���Œ���.�v�P���Œ

0,13 kg 0,3 kg

Schutzart 
�W�Œ�}�š�����Ÿ�}�v�����o���•�•

IP 40

Betriebstemperatur 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���š���u�‰���Œ���š�µ�Œ��

5 - 50 °C

�����o���]�ž���Z�]�P���~���^���•
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

ja
yes

�<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v��
���}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v

IO-Link V1.1, COM2 (38,4 Kbit/s)

Stromversorgung
Power supply

24 VDC, 240 mA 24 VDC, 430 mA

Eigengewicht
Weight

460 g 1,2 kg

Abmessungen (L x B x H) 
���]�u���v�•�]�}�v�•���~�>���Æ���t���Æ���,�•

80 x 44 x 55 mm 105 x 60 x 70 mm
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���>�'�s�^���Z�/��   ���>�'���^���Z�/���^

HYGIENISCHES DESIGN

CLG - der kleinste servoelektrische Greifer der Welt, vereint 
���µ�(���v�µ�Œ���ð�ñ�����u�ù�������•���P���•���u�š�����<�v�}�Á�r�Z�}�Á���À�}�v���t���]�•�•���Z�}���}�Ÿ���•�X��
Durch sein hygienisches Design mit kleinsten Spaltmaßen ga-
�Œ���v�Ÿ���Œ�š�������Œ��CLG perfekte Einsatzfähigkeit für sauberes Hand-
�o�]�v�P�X���K�����(�º�Œ���‰�Z���Œ�u���Ì���µ�Ÿ�•���Z�������v�Á���v���µ�v�P���v�U�����o���l�š�Œ�}�v�]�•���Z���•��
�d���]�o���Z���v���o�]�v�P���}�����Œ���]�v�������Œ���>�������v�•�u�]�©���o�]�v���µ�•�š�Œ�]���U���º�����Œ���o�o�����}�Œ�š�U��
wo besonders hohe hygienische Anforderungen herrschen, 
spielt der CLG seine Stärken aus.

�s�K�Z�d���/�>���/�K�s�>�/�E�<

�/�K�r�>�]�v�l�� �]�•�š�� ���]�v���� �(���o�����µ�•�µ�v�����Z���v�P�]�P���� �^���Z�v�]�©�•�š���o�o���U�� ���]���� �(�º�Œ��
���]�v���� �o�º���l���v�o�}�•���� �<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v�� ���]�•�� ���µ�(�� �����v�� �c�o���š�Ì�š���v�� �D���š���Œ�^��
der Feldebene sorgt. Mit IO-Link lässt sich der CLG 30 über 
���]�v���� �l�}�•�š���v�P�º�v�•�Ÿ�P���� �W�µ�v�l�š�r�Ì�µ�r�W�µ�v�l�š�r�s���Œ���]�v���µ�v�P�� ���v�� ���]����
�^�š���µ���Œ�µ�v�P�•�������v�������v���]�v�����v�X�����o�•���}�+���v�����^���Z�v�]�©�•�š���o�o�����l���v�v���/�K�r
�>�]�v�l���]�v�����o�o�����P���v�P�]�P���v���&���o�����µ�•�r���µ�v�������µ�š�}�u���Ÿ�•�]���Œ�µ�v�P�•�•�Ç�•�š���u����
integriert werden.

GREIFTEILERKENNUNG INTEGIRERT

Der CLG 30 verfügt über eine eingebaute Greifsteuerung 
�u�]�š�� �'�Œ���]�L���]�o���Œ�l���v�v�µ�v�P�� �µ�v���� �'�Œ�]�+�º�����Œ�Á�����Z�µ�v�P�X�� �����u�]�š�� �]�•�š��
���]�v���� �•�]���Z���Œ���� �,���v���Z�����µ�v�P�� ���µ���Z�� �]�v�� �•���Z�Á�]���Œ�]�P���v�� �^�]�š�µ���Ÿ�}�v���v��
�P���Œ���v�Ÿ���Œ�š�X�����µ�Œ���Z���•���]�v���v���‰�Œ���Ì�]�•���v���•���Œ�À�}���o���l�š�Œ�]�•���Z���v�����v�š�Œ�]������
�l�‚�v�v���v�� ���]���� �'�Œ���]�8�v�P���Œ���G���Æ�]�����o�� �À�}�Œ�‰�}�•�]�Ÿ�}�v�]���Œ�š���µ�v���� �•�}���µ�v�š���Œ-
�•���Z�]�����o�]���Z�����t���Œ�l�•�š�º���l�����}�Z�v�����h�u�Œ�º�•�š���v���P���P�Œ�]�+���v���Á���Œ�����v�X��

HYGENIC DESIGN

���>�'�� �r�� �š�Z���� �Á�}�Œ�o���–�•�� �•�u���o�o���•�š�� �•���Œ�À�}�r���o�����š�Œ�]���� �P�Œ�]�‰�‰���Œ�U�� ���}�u���]�v���•��
�š�Z�����(�µ�o�o�����Æ�‰���Œ�Ÿ�•�����}�(���t���]�•�•���Z�}���}�Ÿ���•���}�v���i�µ�•�š���ð�ñ�����u�ù�X�����µ�����š�}���]�š�•��
�Z�Ç�P�]���v�]���� �����•�]�P�v�� �Á�]�š�Z�� �•�u���o�o���•�š�� �P���‰�� ���]�u���v�•�]�}�v�•�� �š�Z�������>�' guar-
���v�š�����•�� �‰���Œ�(�����š�� �µ�•�����]�o�]�š�Ç�� �(�}�Œ�� ���o�����v�� ���‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�•�X�� �t�Z���š�Z���Œ�� �(�}�Œ��
�‰�Z���Œ�u�������µ�Ÿ�����o�� ���‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�•�U�� ���o�����š�Œ�}�v�]���� �‰���Œ�š�•�� �Z���v���o�]�v�P�� �}�Œ�� �]�v��
the food industry, the ���>�' shows its strengths wherever par-
�Ÿ���µ�o���Œ�o�Ç���Z�]�P�Z���Z�Ç�P�]���v�]�����Œ���‹�µ�]�Œ���u���v�š�•���‰�Œ���À���]�o�X

�����s���E�d���'�����/�K�s�>�/�E�<

�/�K�r�>�]�v�l���]�•�������.���o�����µ�•�r�]�v�����‰���v�����v�š���]�v�š���Œ�(���������š�Z���š�����v�•�µ�Œ���•���•�����u-
�o���•�•�����}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v�����}�Á�v���š�}���š�Z�����—�o���•�š���u���š���Œ�—���}�(���š�Z�����.���o�����o���À���o�X��
�t�]�š�Z���/�K�r�>�]�v�l�U���š�Z�������>�'���ï�ì can be connected to the control level 
�À�]�����������}�•�š�r���+�����Ÿ�À�����‰�}�]�v�š�r�š�}�r�‰�}�]�v�š�����}�v�v�����Ÿ�}�v�X�����•�����v���}�‰���v���]�v-
�š���Œ�(�������U�� �/�K�r�>�]�v�l�� �����v�� ������ �]�v�š���P�Œ���š������ �]�v�š�}�� ���o�o�� ���}�u�u�}�v�� �.���o�����µ�•��
���v�������µ�š�}�u���Ÿ�}�v���•�Ç�•�š���u�•�X

�^���E�^�K�Z�s�>���^�^���W���Z�d�������d�����d�/�K�E

The ���>�'���ï�ì has a built-in gripper control with gripper part rec-
�}�P�v�]�Ÿ�}�v�����v�����P�Œ�]�‰���u�}�v�]�š�}�Œ�]�v�P�X���d�Z�]�•���P�µ���Œ���v�š�����•���•���(�����Z���v���o�]�v�P��
���À���v�� �]�v�� ���]�8���µ�o�š�� �•�]�š�µ���Ÿ�}�v�•�X�� ���µ���� �š�}�� �]�š�•�� �‰�Œ�����]�•���� �•���Œ�À�}�r���o�����š�Œ�]����
���Œ�]�À���U�� �š�Z���� �P�Œ�]�‰�‰���Œ�� �.�v�P���Œ�•�� �����v�� ������ �G���Æ�]���o�Ç�� �‰�Œ���r�‰�}�•�]�Ÿ�}�v������ ���v����
�š�Z�µ�•�� ���]�+���Œ���v�š�� �Á�}�Œ�l�‰�]�������•�� �����v�� ������ �P�Œ�]�‰�‰������ �Á�]�š�Z�}�µ�š�� ���Z���v�P�]�v�P��
the tool. 
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TECHNISCHE DATEN
�d�����,�E�/�����>�������d��

Produkt
Product

CLG 30-006

Antriebsprinzip
Actuation

servoelektrisch 
servo-electric

Hub (gesamt) 
Full stroke

6 mm

�'�Œ���]�E�Œ���L��
Gripping force

10 - 30 N

Taktzeit
���Ç���o�����Ÿ�u��

0,1 s

Wiederholgenauigkeit
Repeatability

± 0,005 mm

�t���Œ�l�•�š�º���l�P���Á�]���Z�š���~�&�}�Œ�u�r���n���<�Œ���L�•���Z�o�µ�•�•�•
�t�}�Œ�l�‰�]���������Á���]�P�Z�š���~�(�}�Œ�u���.�š���n���(�}�Œ�������.�š�•

0,2 kg | 0,1 kg

Greifgeschwindigkeit 
Finger speed

100 mm/s

Zulässige Fingerlänge 
�W���Œ�u�]�©�������.�v�P���Œ���o���v�P�š�Z

30 mm

Zulässige Masse pro Finger 
�W���Œ�u�]�©�������Á���]�P�Z�š���‰���Œ���.�v�P���Œ

0,05 kg

Schutzart 
�W�Œ�}�š�����Ÿ�}�v�����o���•�•

IP 40

Betriebstemperatur 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���š���u�‰���Œ���š�µ�Œ��

5 - 50 °C

�����o���]�ž���Z�]�P���~���^���•
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

nein
no

�<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v��
���}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v

IO-Link V1.1, COM2 (38,4 Kbit/s)

Stromversorgung
Power supply

24 VDC, 60 mA

Eigengewicht
Weight

120 g

Abmessungen (L x B x H) 
���]�u���v�•�]�}�v�•���~�>���Æ���t���Æ���,�•

25 x 30 x 60 mm
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GRIP SMARTER.

Mit der IEG-Serie�� ���]���š���š�� �t���]�•�•�� �Z�}���}�Ÿ���•�� �µ�o�š�Œ���l�}�u�‰���l�š���� 
und zuverlässige servoelektrische Greifmodule mit integrier-
�š���Œ���^�š���µ���Œ�µ�v�P���º�����Œ���/�K�r�>�]�v�l�����v�U���}�‰�Ÿ�}�v���o�����µ���Z�����o�•�������o���]�ž���Z�]�P����
�s���Œ�•�]�}�v�� �Ì�µ�Œ�� �,���v���Z�����µ�v�P�� ���o���l�š�Œ�}�•�š���Ÿ�•���Z�� ���u�‰�.�v���o�]���Z���Œ�������µ-
elemente (ESD).

INTELLIGENT

Die IEG-Serie���À���Œ�(�º�P�š���º�����Œ�����]�v���]�v�š���P�Œ�]���Œ�š���•���Z�}���Z���µ�G�‚�•���v�����•��
Wegmesssystem, dessen virtuelle Endschalter einfach über 
IO-Link parametriert werden können sowie eine eingebaute 
�'�Œ���]�(�•�š���µ���Œ�µ�v�P���u�]�š���Z�Ç���Œ�]�����u���<�Œ���L�Œ���P�o���Œ�X��

FLEXIBEL

Die IEG-Serie ist die clevere Wahl für eine zuverlässige Hand-
habung unterschiedlicher Teile mit ähnlicher Geometrie. 
���µ�Œ���Z�����]�����]�v�š���P�Œ�]���Œ�š�����'�Œ���]�E�Œ���L�Œ���P���o�µ�v�P���l�‚�v�v���v�����µ���Z���•���Z�Á�]��-
�Œ�]�P���� �d���]�o���� �•�]���Z���Œ�� �P���P�Œ�]�+���v�� �Á���Œ�����v�X�� ���]�•�� �Ì�µ�� �À�]���Œ�� �À���Œ�•���Z�]�������v����
�'�Œ�]�+���� �l�‚�v�v���v�� �]�u�� �'�Œ���]�(�u�}���µ�o�� �Z�]�v�š���Œ�o���P�š�� �µ�v���� �'�Œ���]�)���Œ���]���Z��
�•�}�Á�]�����'�Œ���]�E�Œ���L���}�‰�Ÿ�u���o�����v�������•���'�Œ���]�(�P�µ�š�����v�P���‰���•�•�š���Á���Œ�����v�X

ZUVERLÄSSIG

���]���� �‰���š���v�Ÿ���Œ�š���� �Z�]���u���v�l�]�v���u���Ÿ�l�� ���Œ�u�‚�P�o�]���Z�š�� ���]�v�� �‰�Œ���Ì�]�•���•��
und feinfühliges Greifen über den gesamten Hub. Dabei ist 
���]���� �'�Œ���]�E�Œ���L�� �v���Z���Ì�µ�� �µ�v�����Z���v�P�]�P�� �À�}�v�� �����Œ�� �&�]�v�P���Œ�o���v�P���X�� �����Œ��
wartungsfreie bürstenlose Motor sorgt für eine hohe Dyna-
mik und gewährleistet eine lange Lebensdauer.

GRIP SMARTER.

With its IEG series�U�� �t���]�•�•�� �Z�}���}�Ÿ���•�� �}�+���Œ�•�� ���� �Z�]�P�Z�o�Ç�� ���}�u�‰�����š��
���v���� �Œ���o�]�����o���� �•���Œ�À�}�r���o�����š�Œ�]���� �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�� �u�}���µ�o���� �Á�]�š�Z�� �]�v�š���P�Œ���š������
controller that can be controlled directly with an industrial 
�•�š���v�����Œ�����/�K�r�>�]�v�l���]�v�š���Œ�(�������U���}�‰�Ÿ�}�v���o�o�Ç�����•���������}�v���µ���Ÿ�À�����À���Œ�•�]�}�v��
�(�}�Œ���Z���v���o�]�v�P�����o�����š�Œ�}�•�š���Ÿ���r�•���v�•�]�Ÿ�À���������À�]�����•���~���^���•�X

�/�E�d���>�>�/�'���E�d

�d�Z�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���u�}���µ�o���•���}�(���š�Z����IEG series feature an integrated 
�P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�����}�v�š�Œ�}�o���µ�•�]�v�P�������Z�Ç���Œ�]�����(�}�Œ���������}�v�š�Œ�}�o�o���Œ�����v�����À�]�Œ�š�µ���o���o�]�u-
�]�š���•�Á�]�š���Z���•���š�Z���š�������v���������‰���Œ���u���š���Œ�]�Ì�����������•�]�o�Ç���À�]�����/�K�r�>�]�v�l�X���d�Z����
�P�Œ�]�‰�‰���Œ�•���}�+���Œ�����v���]�v�š���P�Œ���š�������Z�]�P�Z���Œ���•�}�o�µ�Ÿ�}�v���‰�}�•�]�Ÿ�}�v���•���v�•�}�Œ�X

�&�>���y�/���>��

IEG series �]�•�� �š�Z���� ���o���À���Œ�� ���Z�}�]������ �(�}�Œ�� �Œ���o�]�����o�Ç�� �Z���v���o�]�v�P�� ���]�+���Œ���v�š��
�‰���Œ�š�•���Á�]�š�Z���•�]�u�]�o���Œ���P���}�u���š�Œ�Ç�X���d�Z�����]�v�š���P�Œ���š�������(�}�Œ���������}�v�š�Œ�}�o�����À���v�� 
���o�o�}�Á�•�������•���(�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���}�(�����Œ�]�©�o���U���(�Œ���P�]�o�������v�����G���Æ�]���o�����‰���Œ�š�•�X���h�‰��
�š�}���ð�����]�+���Œ���v�š���P�Œ�]�‰�•�������v���������•�š�}�Œ�������}�v���š�Z�����P�Œ�]�‰�‰���Œ���š�}�������i�µ�•�š���š�Z����
�P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���(�}�Œ������ ���v���� �š�Z���� �‰���Œ�š���Á�]���š�Z�� �(�}�Œ�����v�� �}�‰�Ÿ�u���o�� �.�š�� �š�}�� �������Z��
workpiece. 

�Z���>�/�����>��

�d�Z���� �‰���š���v�š������ �����o�š�� ���Œ�]�À���� ���o�o�}�Á�•�� ���� �‰�Œ�����]�•���� ���v���� �•���v�•�]�Ÿ�À���� �P�Œ�]�‰��
�����Œ�}�•�•�� �š�Z���� ���v�Ÿ�Œ���� �•�š�Œ�}�l���X�� ���š�� �š�Z���� �•���u���� �Ÿ�u���U�� �š�Z���� �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P��
�(�}�Œ�������]�•���v�����Œ�o�Ç���]�v�����‰���v�����v�š���}�(���š�Z�����.�v�P���Œ���o���v�P�š�Z�X���d�Z�����u���]�v�š��-
�v���v�����r�(�Œ�����U�����Œ�µ�•�Z�o���•�•�� ������ �u�}�š�}�Œ���P�µ���Œ���v�š�����•�� �Z�]�P�Z�����P�]�o�]�š�Ç�����š������
long service life.

OPTIONAL

�/���'�s�^���Z�/��   IEG SERIES
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TECHNISCHE DATEN
�d�����,�E�/�����>�������d��

Produkt 
Product

IEG 55-020 IEG 76-030

Antriebsprinzip
Actuation

servoelektrisch 
servo-electric

Hub (gesamt) 
Full stroke

20 mm 30 mm

�'�Œ���]�E�Œ���L��
Gripping force

10�t30 N 75�t200 N

Taktzeit
���Ç���o�����Ÿ�u��

0,26 s  0,31 s

Wiederholgenauigkeit
Repeatability

± 0,03 mm

�t���Œ�l�•�š�º���l�P���Á�]���Z�š���~�&�}�Œ�u�r���n���<�Œ���L�•���Z�o�µ�•�•�•
�t�}�Œ�l�‰�]���������Á���]�P�Z�š���~�(�}�Œ�u���.�š���n���(�}�Œ�������.�š�•

2,7 kg | 0,15 kg 4,3 kg | 1,0 kg

Greifgeschwindigkeit 
Finger speed

180 mm/s 140 mm/s

Zulässige Fingerlänge 
�W���Œ�u�]�©�������.�v�P���Œ���o���v�P�š�Z

70 mm 100 mm

Zulässige Masse pro Finger 
�W���Œ�u�]�©�������Á���]�P�Z�š���‰���Œ���.�v�P���Œ

0,13 kg 0,3 kg

Schutzart 
�W�Œ�}�š�����Ÿ�}�v�����o���•�•

IP 40

Betriebstemperatur 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���š���u�‰���Œ���š�µ�Œ��

5 - 50 °C

�����o���]�ž���Z�]�P���~���^���•
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

�}�‰�Ÿ�}�v���o
�}�‰�Ÿ�}�v���o

�<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v��
���}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v

IO-Link V1.1, COM2 (38,4 Kbit/s)

Stromversorgung
Power supply

24 VDC, 120 mA 24 VDC, 290 mA

Eigengewicht
Weight

270 g 730 g

Abmessungen (L x B x H) 
���]�u���v�•�]�}�v�•���~�>���Æ���t���Æ���,�•

55 x 41 x 45 mm 76 x 60 x 63 mm AVAILABLE

ER
HÄLTLICH
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IHR PLUS: MEHR LEISTUNG.

Mit der IEG PLUS-Serie� � � �� ]� �� š� �� š� � � t� �� ]� •� •� � � Z� }� �� }� Ÿ� �� •� � � �� ]� v� �� � � Œ� µ� v� �-
erneuerte Version seiner bewährten IEG-Serie, die durch ein 
grundlegend überarbeitetes Design punktet.

30% HÖHERE GREIFKRAFT

Die IEG PLUS-Serie ist die ideale Wahl für die Handhabung 
�À�}�v�� �<�o���]�v�š���]�o���v�� �]�v�� �����Œ�� �D�}�v�š���P�����µ�š�}�u���Ÿ�}�v�X�� ���]���� �‰���š���v�Ÿ���Œ�š����
�Z�]���u���v�l�]�v���u���Ÿ�l�� ���Œ�u�‚�P�o�]���Z�š�� ���]�v�� �‰�Œ���Ì�]�•���•�� �µ�v���� �(���]�v�(�º�Z�o�]�P���•��
Greifen über den gesamten Hub und verfügt gegenüber der 
�/���'�r�^���Œ�]�����µ�u�����]�v�����ï�ì�9���Z�‚�Z���Œ�����'�Œ���]�E�Œ���L�X�����}�‰�‰���o�š���P���o���P���Œ�š����
�&�]�v�P���Œ�� �P���Œ���v�Ÿ���Œ���v�� ���µ���Z�� �]�v�� ���v�•�‰�Œ�µ���Z�•�À�}�o�o���v�� ���v�Á���v���µ�v�P���v��
ein Maximum an Präzision und Robustheit. 

VERBESSERTER AUFBAU
Durch ihre spritzwassergeschützte Ausführung ist die  
IEG PLUS-Serie�� ���]�v�� �G���Æ�]���o���Œ�� ���o�o���•�l�‚�v�v���Œ�X�� ���µ�Œ���Z�� ���]���� �À���Œ-
�����•�•���Œ�š���� �]�v�š���P�Œ�]���Œ�š���� �'�Œ���]�E�Œ���L�Œ���P���o�µ�v�P�� �l�‚�v�v���v�� ���µ���Z��
���u�‰�.�v���o�]���Z���� �t���Œ�l�•�š�º���l���� �����]�� �P���Œ�]�v�P���Œ�� �'�Œ���]�E�Œ���L�� �‰�Œ�}�Ì���•�•-
�•�]���Z���Œ���P���P�Œ�]�+���v���Á���Œ�����v�X��

KOLLABORATIVES DESIGN

���µ�Œ���Z�� �����•�� �P�Œ�µ�v���o���P���v���� �º�����Œ���Œ�����]�š���š���� �'���Z���µ�•�������•�]�P�v�� �‰�Œ�}�.-
�Ÿ���Œ���v�� �v�µ�v�� ���µ���Z�� �l�}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À���� ���v�Á���v���µ�v�P���v�� �À�}�v�� �����Œ�� �Ì�µ�À���Œ-
lässigen IEG PLUS-Serie�X�� �&�º�Œ�� ���]���� ���]�v�(�����Z���� �/�v�š���P�Œ���Ÿ�}�v�� �]�v�� ���]����
�Z�}���}�š���Œ���v�Á���v���µ�v�P�� �•�š���Z���v�� �(���Œ�Ÿ�P���� �'�Z�/�W�<�/�d�•�� �u�]�š�� �‰���•�•���v�����v��
Roboterplugins zur Verfügung.

�z�K�h�Z���W�>�h�^�W���D�K�Z�����W���Z�&�K�Z�D���E�����X

With the �/���'���W�>�h�^���•���Œ�]���•�U���t���]�•�•���Z�}���}�Ÿ���•���}�+���Œ�•���������}�u�‰�o���š���o�Ç��
renewed version of its proven IEG series, which scores with a 
�(�µ�v�����u���v�š���o�o�Ç���Œ���À�]�•�����������•�]�P�v�X

30% HIGHER GRIPPING FORCE

The �/���'�� �W�>�h�^�� �•���Œ�]���•�� �]�•�� �š�Z���� �‰���Œ�(�����š�� ���Z�}�]������ �(�}�Œ�� �Z���v���o�]�v�P�� �•�u���o�o��
�Á�}�Œ�l�‰�]�������•�� �]�v�� ���•�•���u���o�Ç�� ���µ�š�}�u���Ÿ�}�v�X�� �d�Z���� �‰���š���v�š������ �����o�š�� �l�]�v��-
�u���Ÿ���•�����v�����o���•���‰�Œ�����]�•�������v�����•���v�•�]�Ÿ�À�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���}�À���Œ���š�Z�������v�Ÿ�Œ����
stroke and has a 30% higher gripping force than the IEG series. 
�/�š�•���š�Á�]�v�r�P�µ�]���������.�v�P���Œ�•���P�µ���Œ���v�š�������u���Æ�]�u�µ�u���‰�Œ�����]�•�]�}�v�����v�����Œ�}-
���µ�•�š�v���•�•�����À���v���]�v�������u���v���]�v�P�����‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�•�X

IMPROVED CONSTRUCTION

Due to its splash-proof design, the �/���'���W�>�h�^���•���Œ�]���•���]�•�������G���Æ�]���o����
���o�o�r�Œ�}�µ�v�����Œ�X���d�Z���v�l�•���š�}���]�š�•���]�u�‰�Œ�}�À�������]�v�š���P�Œ���š�������P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���(�}�Œ������
���}�v�š�Œ�}�o�U�����À���v���•���v�•�]�Ÿ�À�����Á�}�Œ�l�‰�]�������•�������v�������� �P�Œ�]�‰�‰������ �Á�]�š�Z���•�µ�‰��-
riour reliablility at low gripping forces.

���K�>�>�����K�Z���d�/�s���������^�/�'�E

�d�Z���v�l�•���š�}���š�Z�����(�µ�v�����u���v�š���o�o�Ç���Œ���À�]�•�������Z�}�µ�•�]�v�P�������•�]�P�v�U�����}�o�o�����}-
�Œ���Ÿ�À�������‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�•���v�}�Á�����o�•�}�������v���.�š���(�Œ�}�u���š�Z�����Œ���o�]�����o�����/���'���W�>�h�^��
series�X���Z�������Ç�r�u���������'�Z�/�W�<�/�d�•���Á�]�š�Z���•�µ�]�š�����o�����Œ�}���}�š���‰�o�µ�P�]�v�•�����Œ����
���À���]�o�����o�����(�}�Œ���(���•�š�����v���������•�Ç���]�v�š���P�Œ���Ÿ�}�v���]�v�š�}���š�Z�����Œ�}���}�š�����‰�‰�o�]����-
�Ÿ�}�v�X

�/���'���W�>�h�^�s�^���Z�/��   �/���'���W�>�h�^���^���Z�/���^
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TECHNISCHE DATEN
�d�����,�E�/�����>�������d��

Produkt 
Product

IEG PLUS 40-020 IEG PLUS 260-030

Antriebsprinzip
Actuation

servoelektrisch 
servo-electric

Hub (gesamt) 
Full stroke

20 mm 30 mm

�'�Œ���]�E�Œ���L��
Gripping force

10 - 40 N 30 - 260 N

Taktzeit
���Ç���o�����Ÿ�u��

0,25 s 0,3 s

Wiederholgenauigkeit
Repeatability

± 0,005 mm

�t���Œ�l�•�š�º���l�P���Á�]���Z�š���~�&�}�Œ�u�r���n���<�Œ���L�•���Z�o�µ�•�•�•
�t�}�Œ�l�‰�]���������Á���]�P�Z�š���~�(�}�Œ�u���.�š���n���(�}�Œ�������.�š�•

3,5 kg | 0,2 kg 5,5 kg | 1,3 kg

Greifgeschwindigkeit 
Finger speed

180 mm/s 140 mm/s

Zulässige Fingerlänge 
�W���Œ�u�]�©�������.�v�P���Œ���o���v�P�š�Z

80 mm 120 mm

Zulässige Masse pro Finger 
�W���Œ�u�]�©�������Á���]�P�Z�š���‰���Œ���.�v�P���Œ

0,15 kg 0,4 kg

Schutzart 
�W�Œ�}�š�����Ÿ�}�v�����o���•�•

IP 54

Betriebstemperatur 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���š���u�‰���Œ���š�µ�Œ��

5 - 50 °C

�����o���]�ž���Z�]�P���~���^���•
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

ja
yes

�<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v��
���}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v

IO-Link V1.1, COM2 (38,4 Kbit/s)

Stromversorgung
Power supply

24 VDC, 130 mA 24 VDC, 300 mA

Eigengewicht
Weight

300 g 750 g

Abmessungen (L x B x H) 
���]�u���v�•�]�}�v�•���~�>���Æ���t���Æ���,�•

60 x 41 x 45 mm  79 x 63 x 64,5 mm
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ZUVERLÄSSIGES GREIFEN LEICHT GEMACHT 

Die WSG-Serie�� �l�}�u���]�v�]���Œ�š�� �Z�}���Z�Á���Œ�Ÿ�P���� �D�����Z���v�]�l�� �µ�v����
eine netzwerkfähige Steuerung in einem leistungsfähigen 
und kompakten Greifmodul für anspruchsvolle Aufgaben-
�•�š���o�o�µ�v�P���v���]�v�������v�������Œ���]���Z���v���Z�}���}�Ÿ�l���µ�v�������µ�š�}�u���Ÿ�}�v�X

INTELLIGENT

Die WSG-Serie�� �����š���l�Ÿ���Œ�š�� ���µ�š�}�u���Ÿ�•���Z�� �����v�� �u�����Z���v�]�•���Z���v��
Kontakt zum Werkstück. Eine integrierte Greifsteuerung 
�µ�v���� ���]�v���� �Z�}���Z�P���v���µ���� �W�}�•�]�Ÿ�}�v�•�u���•�•�µ�v�P�� ���Œ�u�‚�P�o�]���Z���v�� ���]�v��
�l�}�v�Ÿ�v�µ�]���Œ�o�]���Z���•�� �m�����Œ�Á�����Z���v�� �����Œ�� �&�]�v�P���Œ�‰�}�•�]�Ÿ�}�v�� �µ�v���� �'�Œ���]�(-
�l�Œ���L���º�����Œ�������v���P���•���u�š���v���,���v���Z�����µ�v�P�•�‰�Œ�}�Ì���•�•���Z�]�v�Á���P�X��

BEREIT FÜR INDUSTRIE 4.0

���]���� ���]�v�P�������µ�š���� ���š�Z���Œ�v���š�r�^���Z�v�]�©�•�š���o�o���� ���Œ�u�‚�P�o�]���Z�š�� ���•�U�� ���]����
Greifer direkt in bestehende Netzwerke zu integrieren und 
macht die WSG-Serie zum universellen Greifwerkzeug für 
Industrie 4.0. Einrichtung und Diagnose erfolgen über eine 
�Á���������•�]���Œ�š���� �<�}�v�.�P�µ�Œ���Ÿ�}�v�•�•���Z�v�]�©�•�š���o�o���� �u�]�š�� �]�v�š���P�Œ�]���Œ�š���Œ��
���}�l�µ�u���v�š���Ÿ�}�v�X�� ���]���� �<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v�� �Ì�Á�]�•���Z���v�� �����Œ�� �W�Œ�}�Ì���•�•-
steuerung und den WSG Greifmodulen wird über ein 
�o���]�•�š�µ�v�P�•�(���Z�]�P���•�� �<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v�•�‰�Œ�}�š�}�l�}�o�o�� ���Œ�u�‚�P�o�]���Z�š�U�� �����•��
�•�‰���Ì�]���o�o�� �(�º�Œ�� �,���v���Z�����µ�v�P�•�‰�Œ�}�Ì���•�•���� �}�‰�Ÿ�u�]���Œ�š�� �Á�µ�Œ�����X�� ���]���� �}�‰-
�Ÿ�}�v���o�� ���Œ�Z���o�š�o�]���Z���v�� �W�Z�K�&�/�E���d�� �W�Œ�}�š�}�l�}�o�o�‰���l���š�� ���Œ�o���]���Z�š���Œ�v�� �����•��
Zusammenspiel mit SPS-Steuerungen und Industrierobotern.

�Z���>�/�����>�����'�Z�/�W�W�/�E�'���D�������������^�z

The WSG series�� ���}�u���]�v���•�� �Z�]�P�Z�r�‹�µ���o�]�š�Ç�� �u�����Z���v�]���•�� ���v���� �v���š-
�Á�}�Œ�l�r�����‰�����o���� ���}�v�š�Œ�}�o�� �]�v�� ���� �‰�}�Á���Œ�(�µ�o�� ���v���� ���}�u�‰�����š�� �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P��
�u�}���µ�o���U���u���l�]�v�P���]�š���š�Z�����‰���Œ�(�����š���P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���•�Ç�•�š���u���(�}�Œ�������u���v���]�v�P��
�š���•�l�•���]�v���š�Z�����.���o���•���}�(���Œ�}���}�Ÿ���•�����v�������µ�š�}�u���Ÿ�}�v�X

�/�E�d���>�>�/�'���E�d

The WSG series�� ���µ�š�}�u���Ÿ�����o�o�Ç�� �����š�����š�•�� �š�Z���� �u�����Z���v�]�����o�� ���}�v-
tact with the workpiece. An integrated gripping control and a 
�Z�]�P�Z�o�Ç���������µ�Œ���š�����‰�}�•�]�Ÿ�}�v���u�����•�µ�Œ���u���v�š�����o�o�}�Á�����}�v�Ÿ�v�µ�}�µ�•���u�}�v-
�]�š�}�Œ�]�v�P�� �}�(�� �š�Z���� �.�v�P���Œ�� �‰�}�•�]�Ÿ�}�v�� ���v���� �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�� �(�}�Œ������ �š�Z�Œ�}�µ�P�Z�}�µ�š��
�š�Z�������v�Ÿ�Œ�����Z���v���o�]�v�P���‰�Œ�}�����•�•�X

READY FOR II�ÊT

�d�Z���� ���µ�]�o�š�r�]�v�� ���š�Z���Œ�v���š�� �]�v�š���Œ�(�������� �u���l���•�� �]�š�� �‰�}�•�•�]���o���� �š�}�� �]�v�š��-
�P�Œ���š���� �š�Z���� �P�Œ�]�‰�‰���Œ�� ���]�Œ�����š�o�Ç�� �]�v�š�}�� ���Æ�]�•�Ÿ�v�P�� �v���š�Á�}�Œ�l�•�� ���v���� �u���l���•��
the WSG series to a universal gripping tool for IIoT applica-
�Ÿ�}�v�•�X�������µ�•���Œ�r�(�Œ�]���v���o�Ç���Á�����r�����•���������}�v�.�P�µ�Œ���Ÿ�}�v���]�v�š���Œ�(���������Á�]�š�Z�� 
�]�v�š���P�Œ���š������ ���}���µ�u���v�š���Ÿ�}�v�� �]�•�� �µ�•������ �(�}�Œ�� �•���š�µ�‰�� ���v���� ���]���P�v�}�•-
�Ÿ���•�X�� �d�Z���� ���}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v�� �����š�Á�����v�� �š�Z���� �‰�Œ�}�����•�•�� ���}�v�š�Œ�}�o�� ���v���� 
the WSG �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�� �u�}���µ�o���•�� �]�•�� �Œ�����o�]�Ì������ ���Ç�� ���� �‰�}�Á���Œ�(�µ�o�� 
���}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v�� �‰�Œ�}�š�}���}�o�� �š�Z���š�� �Z���•�� �������v�� �}�‰�Ÿ�u�]�Ì������ ���•�‰�����]���o�o�Ç��
�(�}�Œ�� �Z���v���o�]�v�P�� �‰�Œ�}�����•�•���•�X�� �d�Z���� �}�‰�Ÿ�}�v���o�o�Ç�� ���À���]�o�����o���� �W�Z�K�&�/�E���d��
�‰�Œ�}�š�}���}�o�� �‰�����l���P���� �(�����]�o�]�š���š���� �]�v�š���Œ�����Ÿ�}�v�� �Á�]�š�Z�� �W�>���� ���}�v�š�Œ�}�o�o���Œ�•��
and industrial robots.

OPTIONAL

�t�^�'�s�^���Z�/��   WSG SERIES
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TECHNISCHE DATEN
�d�����,�E�/�����>�������d��

Produkt 
Product

WSG 32-068 WSG 50-110

Antriebsprinzip
Actuation

servoelektrisch 
servo-electric

Hub (gesamt) 
Full stroke

68 mm 110  mm

�'�Œ���]�E�Œ���L��
Gripping force

5 - 50 N 5 - 80 N

Taktzeit
���Ç���o�����Ÿ�u��

0,2 s 0,2 s

Wiederholgenauigkeit
Repeatability

± 0,005 mm ± 0,03 mm

�t���Œ�l�•�š�º���l�P���Á�]���Z�š���~�&�}�Œ�u�r���n���<�Œ���L�•���Z�o�µ�•�•�•
�t�}�Œ�l�‰�]���������Á���]�P�Z�š���~�(�}�Œ�u���.�š���n���(�}�Œ�������.�š�•

1,5 kg | 0,25 kg 3,0 kg | 0,8 kg

Greifgeschwindigkeit 
Finger speed

400 mm/s 420 mm/s

Zulässige Fingerlänge 
�W���Œ�u�]�©�������.�v�P���Œ���o���v�P�š�Z

120 mm 170 mm

Zulässige Masse pro Finger 
�W���Œ�u�]�©�������Á���]�P�Z�š���‰���Œ���.�v�P���Œ

0,1 kg 0,3 kg

Schutzart 
�W�Œ�}�š�����Ÿ�}�v�����o���•�•

IP 40

Betriebstemperatur 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���š���u�‰���Œ���š�µ�Œ��

5 - 50 °C

�����o���]�ž���Z�]�P���~���^���•
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

ja
yes

�}�‰�Ÿ�}�v���o
�}�‰�Ÿ�}�v���o

�<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v��
���}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v

Ethernet,  
PROFINET 1) Ethernet, PROFIBUS, PROFINET 1)

Stromversorgung
Power supply

24 VDC, 750 mA 24 VDC, 850 mA

Eigengewicht
Weight

550 g 1,2 kg

Abmessungen (L x B x H) 
���]�u���v�•�]�}�v�•���~�>���Æ���t���Æ���,�•

118 x 32 x 78 mm 146 x 50 x 97 mm

1)���}�‰�Ÿ�}�v���o
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�t�W�'�s�^���Z�/��   WPG SERIES

HIGH PERFORMANCE GRIPPING

Der große Hub bei kompakten Außenabmessungen und 
�����Œ�� ���Œ���]�š���� �'�Œ���]�E�Œ���L�����Œ���]���Z�� �u�����Z���v�� ���]���� �'�Œ���]�(�u�}���µ�o���� �����Œ�� 
WPG-Serie zu echten Allroundern unter den Servogreifern. 
Der leistungsfähige Servoantrieb ermöglicht kurze Zyklus-
�Ì���]�š���v�������]���‰�Œ���Ì�]�•�����P���Œ���P���o�š���Œ���'�Œ���]�E�Œ���L���(�º�Œ�����]�v�����u���Æ�]�u���o�����•�µ-
verlässigkeit des Greifprozesses.

EINFACHE PARAMETRIERUNG

Die WPG-Serie verfügt über eine leistungsfähige netzwerk-
fähige Greifsteuerung, deren Parametrierung und Diagnose 
einfach per Webbrowser erfolgen kann.

ROBOTERBASIERTES GREIFEN

Gemeinsam mit führenden Roboterherstellern stellt Weiss 
�Z�}���}�Ÿ���•�� �À�}�Œ�P���(���Œ�Ÿ�P�š���� �µ�v���� �P���‰�Œ�º�L���� �W�o�µ�P�]�v�•�� �����Œ���]�š�U�� �u�]�š��
denen Sie die Greifmodule der WPG-Serie nahtlos und ohne 
Aufwand in Ihre eigene Roboteranwendung integrieren kön-
nen.

TRANSPARENTER GREIFPROZESS

Dank des integrierten OPC-UA Servers kann die WPG-Serie 
als Werkzeug erstmals direkt an MES, ERP oder in die Cloud 
durchverbunden werden, ohne dass zusätzliche Komponen-
�š���v�� �����v�‚�Ÿ�P�š�� �Á���Œ�����v�X�� �m�����Œ�Á�����Z���v�� �•�]���� ���]���� �����š�Œ�]�����•�����š���v�� �]�v��
�]�Z�Œ���u�� �'�Œ���]�(�‰�Œ�}�Ì���•�•�� �‰���Œ�u���v���v�š�U�� �µ�u�� �����o���µ�(���� �Ì�µ�� ���}�l�µ�u���v�Ÿ��-
�Œ���v���µ�v���������Á���]���Z�µ�v�P���v���(�Œ�º�Z�Ì���]�Ÿ�P���Ì�µ�����Œ�l���v�v���v�X

HIGH PERFORMANCE GRIPPING

�d�Z���� �o���Œ�P���� �•�š�Œ�}�l���� �Á�]�š�Z�� ���}�u�‰�����š�� ���Æ�š���Œ�v���o�� ���]�u���v�•�]�}�v�•�� ���v���� �š�Z����
�Á�]������ �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�� �(�}�Œ������ �Œ���v�P���� �u���l���� �š�Z����WPG series gripping 
�u�}���µ�o���•���š�}���Œ�����o�����o�o�r�Œ�}�µ�v�����Œ�•�����u�}�v�P���š�}�����Ç�–�•���•���Œ�À�}���P�Œ�]�‰�‰���Œ�•�X
�/�š�•���‰�}�Á���Œ�(�µ�o���•���Œ�À�}�����Œ�]�À�������}�u���]�v�������Á�]�š�Z�������•�š���š���r�}�(�r�š�Z���r���Œ�š���P�Œ�]�‰��
���}�v�š�Œ�}�o�o���Œ�����v�����o���•���•�Z�}�Œ�š�����Ç���o�����Ÿ�u���•���Á�]�š�Z���‰�Œ�����]�•���o�Ç�����}�v�š�Œ�}�o�o������
�P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���(�}�Œ�������(�}�Œ���u���Æ�]�u�µ�u���Œ���o�]�����]�o�]�š�Ç���}�(���š�Z�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���‰�Œ�}�����•�•�X

�^�/�D�W�>�����W���Z���D���d���Z�/�•���d�/�K�E

The WPG series has a powerful, network-capable gripper con-
�š�Œ�}�o�o���Œ���š�Z���š�������v���������‰���Œ���u���š���Œ�]�Ì���������v�������]���P�v�}�•�����������•�]�o�Ç���À�]��������
web browser.

�Z�K���K�d�s�����^�������'�Z�/�W�W�/�E�'

�d�}�P���š�Z���Œ�� �Á�]�š�Z�� �o�������]�v�P�� �Œ�}���}�š�� �u���v�µ�(�����š�µ�Œ���Œ�•�U�� �t���]�•�•�� �Z�}���}�Ÿ���•��
�‰�Œ�}�À�]�����•���Œ�������Ç�r�u�����������v�����š���•�š�������‰�o�µ�P�]�v�•���Á�]�š�Z���Á�Z�]���Z���Ç�}�µ�������v��
�•�����u�o���•�•�o�Ç�����v���� ���+�}�Œ�š�o���•�•�o�Ç���]�v�š���P�Œ���š���� �š�Z����WPG series gripper 
�u�}���µ�o���•���]�v�š�}���Ç�}�µ�Œ���}�Á�v���Œ�}���}�š�����‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�X

TRANSPARENT GRIPPING PROCESS

Thanks to the integrated OPC-UA server, the WPG series can 
������ ���}�v�v�����š������ ���]�Œ�����š�o�Ç�� �š�}�� �D���^�U�� ���Z�W�� �}�Œ�� �š�Z���� ���o�}�µ���� �(�}�Œ�� �š�Z���� �.�Œ�•�š��
�Ÿ�u���� �Á�]�š�Z�}�µ�š�� �š�Z���� �v�������� �(�}�Œ�� �������]�Ÿ�}�v���o�� ���}�u�‰�}�v���v�š�•�X�� �d�Z�]�•�� ���v-
�����o���•���Ç�}�µ���š�}���‰���Œ�u���v���v�š�o�Ç���u�}�v�]�š�}�Œ���š�Z�����‰�Œ�}�����•�•���‰���Œ���u���š���Œ�•�����]�v��
�Ç�}�µ�Œ���P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�����‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v���]�v���}�Œ�����Œ���š�}�����}���µ�u���v�š���‰�Œ�}�����•�•���•�����v����
�]�����v�Ÿ�(�Ç�������À�]���Ÿ�}�v�•�����š�����v�������Œ�o�Ç���•�š���P���X
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TECHNISCHE DATEN
�d�����,�E�/�����>�������d��

Produkt
Product

WPG 300-120

Antriebsprinzip
Actuation

servoelektrisch 
servo-electric

Hub (gesamt) 
Full stroke

120 mm

�'�Œ���]�E�Œ���L��
Gripping force

30 - 300 N

Taktzeit
���Ç���o�����Ÿ�u��

0,2 s

Wiederholgenauigkeit
Repeatability

± 0,01 mm

�t���Œ�l�•�š�º���l�P���Á�]���Z�š���~�&�}�Œ�u�r���n���<�Œ���L�•���Z�o�µ�•�•�•
�t�}�Œ�l�‰�]���������Á���]�P�Z�š���~�(�}�Œ�u���.�š���n���(�}�Œ�������.�š�•

6,0 kg | 1,5 kg

Greifgeschwindigkeit 
Finger speed

300 mm/s

Zulässige Fingerlänge 
�W���Œ�u�]�©�������.�v�P���Œ���o���v�P�š�Z

150 mm

Zulässige Masse pro Finger 
�W���Œ�u�]�©�������Á���]�P�Z�š���‰���Œ���.�v�P���Œ

0,35 kg

Schutzart 
�W�Œ�}�š�����Ÿ�}�v�����o���•�•

IP 40

Betriebstemperatur 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���š���u�‰���Œ���š�µ�Œ��

5 - 50 °C

�����o���]�ž���Z�]�P���~���^���•
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

ja
yes

�<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v��
���}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v

Ethernet

Stromversorgung
Power supply

24 VDC, 350 mA

Eigengewicht
Weight

1,15 kg

Abmessungen (L x B x H) 
���]�u���v�•�]�}�v�•���~�>���Æ���t���Æ���,�•

130 x 60 x 72 mm

KOMPATIBEL ZU
���K�D�W���d�/���>�����t�/�d�,
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PATENTIERTE INNOVATION

���]�����‰���Œ�(���l�š�����^�Ç�u���]�}�•�������µ�•���l�Œ���L�À�}�o�o���Œ���W�v���µ�u���Ÿ�l���µ�v�����]�v�š���o�o�]-
�P���v�š���Œ�����o���l�š�Œ�}�v�]�l�����]���š���š���t���]�•�•���Z�}���}�Ÿ���•���u�]�š�������v���'�Œ���]�(�u�}���µ�o���v��
der RPG-Serie�X�� �E�������v�� ���]�v���u�� �����Á���Z�Œ�š���v�� �‰�v���µ�u���Ÿ�•���Z���v�� 
Antrieb integrieren diese erstmals sowohl eine Greif-
�•�š���µ���Œ�µ�v�P���u�]�š���/�K�r�>�]�v�l���^���Z�v�]�©�•�š���o�o�������o�•�����µ���Z���s���v�Ÿ�o�š�����Z�v�]�l���µ�v����
�W�}�•�]�Ÿ�}�v�•���•���v�•�}�Œ�]�l�� �Ì�µ�� ���]�v���u�� �l�}�u�‰���l�š���v�� �µ�v���� �Ì�µ�À���Œ�o���•�•�]�P���v��
Greifmodul. 

SCHNELL UND CLEVER

Die RPG-Serie macht den Greifprozess nicht nur zuverlässiger 
���o�•�����]���•���u�]�š�����]�•�Z���Œ�]�P���v���‰�v���µ�u���Ÿ�•���Z���v���'�Œ���]�G���‚�•�µ�v�P���v���u�‚�P�o�]���Z��
ist, sondern auch wesentlich schneller. Die integrierte Steue-
�Œ�µ�v�P�� ���Œ�u�‚�P�o�]���Z�š�� �u�]�š�� �]�Z�Œ���Œ�� �}�‰�Ÿ�u�]���Œ�š���v�� �'�Œ���]�L���]�o���Œ�l���v�v�µ�v�P��
���]�v�����'�Œ�]�+�Œ���š�����À�}�v�����]�•���Ì�µ���ñ�ì�ì���'�Œ���]�(�Ì�Ç�l�o���v���‰�Œ�}���D�]�v�µ�š���X��

90% WENIGER DRUCKLUFT

Die RPG-Serie ist äußerst ressourcenschonend und ver-
���Œ���µ���Z�š�� �����µ�š�o�]���Z�� �Á���v�]�P���Œ�� ���Œ�µ���l�o�µ�L�� ���o�•�� �l�}�v�À���v�Ÿ�}�v���o�o���� �>�‚-
�•�µ�v�P���v�X���D�‚�P�o�]���Z���Á�]�Œ�������]���•�����µ�Œ���Z�����]�����s���Œ�o���P���Œ�µ�v�P�������Œ���s���v�Ÿ�o-
�š�����Z�v�]�l���À�}�v�������Œ���s���v���Ÿ�o���]�v�•���o���]�v�������•���/�v�v���Œ���������•���'�Œ���]�(�u�}���µ�o�•���µ�v����
der damit verbundenen Vermeidung von Totvolumen. So 
sparen Sie mit dem RPG �u���Z�Œ�����o�•���õ�ì�9�����Œ�µ���l�o�µ�L�����]�v�X��

PATENTED INNOVATION

�t���]�•�•�� �Z�}���}�Ÿ���•�� �}�+���Œ�•�� �š�Z���� �‰���Œ�(�����š�� �•�Ç�u���]�}�•�]�•�� �����š�Á�����v�� �‰�}�Á���Œ-
�(�µ�o���‰�v���µ�u���Ÿ���•�����v�����]�v�š���o�o�]�P���v�š�����o�����š�Œ�}�v�]���•���Á�]�š�Z���š�Z����RPG series 
�}�(�� �]�v�v�}�À���Ÿ�À���� �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�� �u�}���µ�o���•�X�� �&�}�Œ�� �š�Z���� �.�Œ�•�š�� �Ÿ�u���U�� �š�Z����RPG  
integrates a gripping controller with an industrial standard  
�/�K�r�>�]�v�l�� �]�v�š���Œ�(�������� ���•�� �Á���o�o�� ���•�� �À���o�À���� �š�����Z�v�}�o�}�P�Ç�� ���v���� �‰�}�•�]�Ÿ�}�v��
�•���v�•�]�v�P���]�v�š�}���������}�u�‰�����š�����v�����Œ���o�]�����o�����Á�����P���r�Z�}�}�l�������•�������‰�v���µ-
�u���Ÿ�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���u�}���µ�o���X��

�Y�h�/���<�����E�������>���s���Z

�d�Z���� �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�� �u�}���µ�o���•�� �}�(�� �š�Z����RPG series�� �u���l���� �š�Z���� �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P��
�‰�Œ�}�����•�•���•�]�P�v�]�.�����v�š�o�Ç���(���•�š���Œ�����v�����u�µ���Z���u�}�Œ�����Œ���o�]�����o�������•���]�š���Z���•��
�������v�� �Á�]�š�Z�� ���}�v�À���v�Ÿ�}�v���o�� �P�Œ�]�‰�‰���Œ�•�X�� �d�Z���� �]�v�š���P�Œ���š������ ���}�v�š�Œ�}�o�o���Œ�Z�•��
�}�‰�Ÿ�u�]�Ì�������‰���Œ�š�������š�����Ÿ�}�v�����o�o�}�Á�•�������P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���Œ���š�����}�(���µ�‰���š�}���ñ�ì�ì��
�P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�����Ç���o���•���‰���Œ���u�]�v�µ�š���X��

�õ�ì�9���>���^�^�����K�D�W�Z���^�^���������/�Z

The RPG series�� ���Œ���� �À���Œ�Ç�� �Œ���•�}�µ�Œ�����r���8���]���v�š�� ���v���� ���}�v�•�µ�u���� �(���Œ��
�o���•�•�� ���}�u�‰�Œ���•�•������ ���]�Œ�� �š�Z���v�� ���}�v�À���v�Ÿ�}�v���o�� �•�}�o�µ�Ÿ�}�v�•�X�� �d�Z�]�•�� �Á���•��
�u�������� �‰�}�•�•�]���o���� ���Ç�� �Œ���o�}�����Ÿ�v�P�� �š�Z���� �À���o�À���� �š�����Z�v�}�o�}�P�Ç�� �(�Œ�}�u�� �š�Z����
�À���o�À���� �š���Œ�u�]�v���o�� �Œ�]�P�Z�š�� �]�v�š�}�� �š�Z���� �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�� �u�}���µ�o���� �Œ���u�}�À�]�v�P�� �š�Z����
�����������À�}�o�µ�u�����(�Œ�}�u���š�Z�����‰�v���µ�u���Ÿ�����‰���š�Z�X���d�Z�]�•���Á���Ç���Ç�}�µ���Á�]�o�o���•���À����
�u�}�Œ�����š�Z���v���õ�ì�9���}�(�����}�u�‰�Œ���•�•���������]�Œ���Á�]�š�Z���š�Z����RPG.

�Z�W�'�s�^���Z�/��   RPG SERIES
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DRUCKLUFT

SPS
PLC 

COMPRESSED AIR

AVAILABLE

ER
HÄLTLICH

TECHNISCHE DATEN
�d�����,�E�/�����>�������d��

Produkt
Product

RPG 75-012 RPG 120-020

Antriebsprinzip
Actuation

�•�u���Œ�š�����W�v���µ�u���Ÿ�l
�•�u���Œ�š���‰�v���µ�u���Ÿ���•

Hub (gesamt) 
Full stroke

12 mm 20 mm

�'�Œ���]�E�Œ���L��
Gripping force

220 N 550 N

Taktzeit
���Ç���o�����Ÿ�u��

0,09 s 0,16 s

Wiederholgenauigkeit
Repeatability

± 0,01 mm

�t���Œ�l�•�š�º���l�P���Á�]���Z�š���~�&�}�Œ�u�r���n���<�Œ���L�•���Z�o�µ�•�•�•
�t�}�Œ�l�‰�]���������Á���]�P�Z�š���~�(�}�Œ�u���.�š���n���(�}�Œ�������.�š�•

15,0 kg | 1,1 kg 22,0 kg | 2,8 kg

Greifgeschwindigkeit 
Finger speed

500 Zyklen/min 380 Zyklen/min

Zulässige Fingerlänge 
�W���Œ�u�]�©�������.�v�P���Œ���o���v�P�š�Z

80 mm 150 mm

Zulässige Masse pro Finger 
�W���Œ�u�]�©�������Á���]�P�Z�š���‰���Œ���.�v�P���Œ

0,35 kg 1,1 kg

Schutzart 
�W�Œ�}�š�����Ÿ�}�v�����o���•�•

IP 40

Betriebstemperatur 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���š���u�‰���Œ���š�µ�Œ��

5 - 50 °C

Betriebsdruck 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���‰�Œ���•�•�µ�Œ��

6 bar

�����o���]�ž���Z�]�P���~���^���•
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

nein
no

�<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v��
���}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v

IO-Link V1.1, COM2 (38,4 Kbit/s)

Stromversorgung
Power supply

24 VDC, 100 mA 24 VDC, 180 mA

Eigengewicht
Weight

320 g 960 g

Abmessungen (L x B x H) 
���]�u���v�•�]�}�v�•���~�>���Æ���t���Æ���,�•

75 x 37 x 39 mm 120 x 50 x 55 mm
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ZENTRISCH GREIFEN MIT SMARTER PNEUMATIK 

�����Œ�� �•�u���Œ�š�� �‰�v���µ�u���Ÿ�•���Z���� �ï�r�&�]�v�P���Œ�� �•���v�š�Œ�]�•���Z�P�Œ���]�(���Œ��ZPG 
�À���Œ�(�º�P�š�� �º�����Œ�� ���]�v���v�� �l�Œ���L�À�}�o�o���v�� ���o���l�š�Œ�}�‰�v���µ�u���Ÿ�•���Z���v�� ���v-
trieb und eine hochgenaue Greifmechanik. Die integrierte 
�W�}�•�]�Ÿ�}�v�•�•���v�•�}�Œ�]�l�� �µ�v���� ���]���� ���]�v�P�������µ�š���� �/�K�r�>�]�v�l�� �(���Z�]�P���� �'�Œ���]�(-
�•�š���µ���Œ�µ�v�P���u�����Z���v���]�Z�v���Ì�µ�����]�v���u���o���]�•�š�µ�v�P�•�(���Z�]�P���v���µ�v�����G���Æ�]��-
len Greifmodul für die Handhabung zylindrischer Werkstücke.

PATENTIERTE GREIFTEILERKENNUNG 

Der ZPG�� �À���Œ�(�º�P�š�� �•���Œ�]���v�u���˜�]�P�� �º�����Œ�� ���]���� �‰���š���v�Ÿ���Œ�š���� �'�Œ���]�L���]�o�r
���Œ�l���v�v�µ�v�P�� �À�}�v�� �t���]�•�•�� �Z�}���}�Ÿ���•�X�� �����u�]�š�� �Á�]�Œ���� �����•�� �P���P�Œ�]�+���v����
Teil ohne externe Endschalter schnell und sicher erkannt. Die 
Nebenzeiten in Ihrer Anlage werden stark reduziert. Wäh-
�Œ���v���� �����Œ�� �,���v���Z�����µ�v�P�� �Á�]�Œ���� �����Œ�� �'�Œ�]�+�� �l�}�v�Ÿ�v�µ�]���Œ�o�]���Z�� �º�����Œ-
wacht und etwaiger Teilverlust umgehend gemeldet, ein Plus 
für die Zuverlässigkeit Ihrer Anlage.

DIE SMARTE WAHL FÜR DIE MASCHINENBELADUNG

�D�]�š�� �^���Z�µ�š�Ì���Œ�š�� �/�W�� �ñ�ð�<�U�� ���]�v���Œ�� �l�º�Z�o�u�]�©���o�(���•�š���v�� ���µ�•�(�º�Z�Œ�µ�v�P�U��
elektronisch einstellbaren Greifpunkten und einer sehr 
kompakten Störkontur ist der ZPG die erste Wahl für die 
Maschinenbeladung.

SMART PNEUMATICS MEETS CENTRIC GRIPPING 

The hybrid �•�W�'�� �P�Œ�]�‰�‰���Œ�� �Z���•�� ���� �‰�}�Á���Œ�(�µ�o�� ���o�����š�Œ�}�r�‰�v���µ�u���Ÿ����
���Œ�]�À�������v���������Z�]�P�Z���‰�Œ�����]�•�]�}�v���P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���u�����Z���v�]�•�u�X���d�Z�����]�v�š���P�Œ���š-
�������‰�}�•�]�Ÿ�}�v���•���v�•�}�Œ�����v�����š�Z�������µ�]�o�š�r�]�v���P�Œ�]�‰�����}�v�š�Œ�}�o�o���Œ���Á�]�š�Z���]�v���µ�•-
�š�Œ�]���o���•�š���v�����Œ�����/�K�r�>�]�v�l���]�v�š���Œ�(���������u���l�����š�Z�����•�W�' a powerful and 
�G���Æ�]���o�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���u�}���µ�o�����(�}�Œ���š�Z�����‰�Œ�����]�•�����Z���v���o�]�v�P���}�(�����Ç�o�]�v���Œ�]�����o��
workpieces.

PATENTED PART DETECTION

The �•�W�'�� �]�•�� ���‹�µ�]�‰�‰������ �Á�]�š�Z�� �t���]�•�•�� �Z�}���}�Ÿ���•�[�� �‰���š���v�š������ �‰���Œ�š�� ����-
�š�����Ÿ�}�v�X���d�Z�����P�Œ�]�‰�‰�������‰���Œ�š���]�•���š�Z�µ�•���‹�µ�]���l�o�Ç�����v�����Œ���o�]�����o�Ç�������š�����š������
�Á�]�š�Z���v�}�����Æ�š���Œ�v���o���•���v�•�}�Œ�•���Œ���‹�µ�]�Œ�����X���/�š�����o�o�}�Á�•���Z�]�P�Z���P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���Œ���š���•��
�}�(�� �š�Ç�‰�]�����o�o�Ç�� �ï�î�ì�� ���Ç���o���•�� �‰���Œ�� �u�]�v�µ�š���X�� �/�v�� �������]�Ÿ�}�v�U�� �š�Z���� �P�Œ�]�‰�‰������
�‰���Œ�š�� �]�•�� ���}�v�Ÿ�v�µ�}�µ�•�o�Ç�� �u�}�v�]�š�}�Œ������ ���µ�Œ�]�v�P�� �Z���v���o�]�v�P�X�� �d�Z�]�•�� ���À�}�]���•��
���Æ�‰���v�•�]�À�����������]�Ÿ�}�v���o���•���v�•�}�Œ�•�����v�����u���l���•���š�Z�����•�W�'���š�Z�����u�}�•�š���Œ��-
�o�]�����o�����‰�v���µ�u���Ÿ�����P�Œ�]�‰�‰���Œ���•�}�o�µ�Ÿ�}�v���}�v���š�Z�����u���Œ�l���š�X

�d�,�����^�D���Z�d�����,�K�/�������&�K�Z���D�����,�/�E�����>�K�����/�E�'

�t�]�š�Z���]�š�•���‰�Œ�}�š�����Ÿ�}�v�����o���•�•���}�(���/�W�ñ�ð�<�U���������}�}�o���v�š�r�Œ���•�]�•�š���v�š�������•�]�P�v�U��
���o�����š�Œ�}�v�]�����o�o�Ç�������i�µ�•�š�����o�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���‰�}�]�v�š�•�����v���������À���Œ�Ç�����}�u�‰�����š��
interfering contour, the �•�W�'�� �]�•�� �š�Z���� �.�Œ�•�š�� ���Z�}�]������ �(�}�Œ�� �u�����Z�]�v����
�š���v���]�v�P�����‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�•�X

�•�W�'�s�^���Z�/��   �•�W�'���^���Z�/���^
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AVAILABLE

ER
HÄLTLICH

TECHNISCHE DATEN
�d�����,�E�/�����>�������d��

Produkt
Product

ZPG 75-012

Antriebsprinzip
Actuation

�•�u���Œ�š�����W�v���µ�u���Ÿ�l
�•�u���Œ�š���‰�v���µ�u���Ÿ���•

Hub (gesamt) 
Full stroke

12 mm

�'�Œ���]�E�Œ���L��
Gripping force

550 N

Taktzeit
���Ç���o�����Ÿ�u��

0,23 s

Wiederholgenauigkeit
Repeatability

± 0,01 mm

�t���Œ�l�•�š�º���l�P���Á�]���Z�š���~�&�}�Œ�u�r���n���<�Œ���L�•���Z�o�µ�•�•�•
�t�}�Œ�l�‰�]���������Á���]�P�Z�š���~�(�}�Œ�u���.�š���n���(�}�Œ�������.�š�•

25,0 kg | 2,8 kg

Greifgeschwindigkeit 
Finger speed

320 Zyklen/min

Zulässige Fingerlänge 
�W���Œ�u�]�©�������.�v�P���Œ���o���v�P�š�Z

80 mm

Zulässige Masse pro Finger 
�W���Œ�u�]�©�������Á���]�P�Z�š���‰���Œ���.�v�P���Œ

0,35 kg

Schutzart 
�W�Œ�}�š�����Ÿ�}�v�����o���•�•

IP 54K

Betriebstemperatur 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���š���u�‰���Œ���š�µ�Œ��

5 - 50 °C

Betriebsdruck 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���‰�Œ���•�•�µ�Œ��

6 bar

�����o���]�ž���Z�]�P���~���^���•
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

nein
no

�<�}�u�u�µ�v�]�l���Ÿ�}�v��
���}�u�u�µ�v�]�����Ÿ�}�v

IO-Link V1.1, 
COM2 (38,4 Kbit/s)

Stromversorgung
Power supply

24 VDC, 100 mA

Eigengewicht
Weight

650 g

Abmessungen (L x B x H) 
���]�u���v�•�]�}�v�•���~�>���Æ���t���Æ���,�•

87 x 82,4 x 42 mm



���/�����h�E�/�s���Z�^���>�>�������E���s�K�&�s���Z�D���^���,�E�/�d�d�^�d���>�>�����•�h�D���Z�K���K�d���Z�XLINK



���/�����h�E�/�s���Z�^���>�>�������E���s�K�&�s���Z�D���^���,�E�/�d�d�^�d���>�>�����•�h�D���Z�K���K�d���Z�X
�h�E�/�s���Z�^���>�����E���s�K�&�s���Z�D���/�E�d���Z�&���������d�K���d�,�����Z�K���K�d�X



23

GRIPLINK   �'�Z�/�W�>�/�E�<

���E���s�K�&�s���Z�D���/�E�d���'�Z���d�/�K�E���E���h���'���������,�d

Mit der GRIPLINK Technologie integrieren Sie Ihr End-of-Arm 
Tool im Handumdrehen in die Robotersteuerung. Kernstück 
der GRIPLINK-Technologie ist der GRIPLINK Controller. Er bil-
�����š�� ���]���� ���Œ�º���l���� �Ì�Á�]�•���Z���v�� �l�}�u�‰���Ÿ���o���v�� �/�K�r�>�]�v�l�� �&���o���P���Œ���š���v��
und der Robotersteuerung. 

EINHEITLICHE SPRACHE

Der GRIPLINK Controller ist kein gewöhnlicher Feldbus-
master, der IO-Link Signale 1:1 weiterleitet, sondern die 
�&�µ�v�l�Ÿ�}�v�������Œ�����v�P���•���Z�o�}�•�•���v���v���&���o���P���Œ���š���������v�l���•���]�v���Œ���]�v�š��-
grierten Treiberarchitektur abstrahiert und über einen ein-
heitlichen Befehlssatz der Robotersteuerung zur Verfügung 
stellen.

UNBEGRENZTES POTENTIAL

Die GRIPLINK-Technologie baut auf dem Know-how der je-
�Á���]�o�]�P���v�� �'���Œ���š���Z���Œ�•�š���o�o���Œ�� ���µ�(�U�� �µ�u�� ���]���� �&�µ�v�l�Ÿ�}�v���o�]�š���š���]�Z�Œ���•��
�'���Œ���š�•�� �}�‰�Ÿ�u���o�� �µ�u�Ì�µ�•���š�Ì���v�X�� �^�}�� �o���•�•���v�� �•�]���Z�� �•�u���Œ�š���� �&���o��-
geräte mit geringem Aufwand in die eigene Anwendung in-
tegrieren.

�Z�������&�/�E�/�E�'�����E���s�K�&�s���Z�D���/�E�d���'�Z���d�/�K�E

�t�]�š�Z�� �'�Z�/�W�>�/�E�<�� �š�����Z�v�}�o�}�P�Ç�U�� �Ç�}�µ�� �����v�� �]�v�š���P�Œ���š���� �Ç�}�µ�Œ�� ���v���r�}�(�r
���Œ�u���š�}�}�o���]�v�š�}���š�Z�����Œ�}���}�š�����}�v�š�Œ�}�o�o���Œ���]�v���v�}���Ÿ�u�������š�����o�o�X���d�Z�������}�Œ����
�}�(�� �š�Z���� �'�Z�/�W�>�/�E�<�� �š�����Z�v�}�o�}�P�Ç�� �]�•�� �š�Z���� �'�Z�/�W�>�/�E�<�� ���}�v�š�Œ�}�o�o���Œ�X�� �/�š�� �]�•����
�š�Z�������Œ�]���P���������š�Á�����v�����}�u�‰���Ÿ���o�����/�K�r�>�]�v�l���.���o���������À�]�����•�����v�����š�Z����
robot controller.

�h�E�/�&�K�Z�D���>���E�'�h���'��

�d�Z���� �'�Z�/�W�>�/�E�<�� ���}�v�š�Œ�}�o�o���Œ�� �]�•�� �v�}�š�� ���v�� �}�Œ���]�v���Œ�Ç�� �.���o�����µ�•�� �u���•-
�š���Œ�� �š�Z���š�� �(�}�Œ�Á���Œ���•�� �/�K�r�>�]�v�l�� �•�]�P�v���o�•�� �í�W�í�U�� ���µ�š�� �����•�š�Œ�����š�•��
�š�Z���� �(�µ�v���Ÿ�}�v�� �}�(�� �š�Z���� ���}�v�v�����š������ �.���o���� �����À�]�����•�� �š�Z���v�l�•�� �š�}��
�]�š�•�� �]�v�š���P�Œ���š������ ���Œ�]�À���Œ�� ���Œ���Z�]�š�����š�µ�Œ���� ���v���� �u���l���•�� �]�š�� ���À���]�o-
�����o���� �š�}�� �š�Z���� �Œ�}���}�š�� ���}�v�š�Œ�}�o�o���Œ�� �µ�•�]�v�P�� ���� �•�š���v�����Œ���]�Ì������ �•���š�� �}�(�� 
���}�u�u���v���•�X

�h�E�>�/�D�/�d�������W�K�d���E�d�/���>

�'�Z�/�W�>�/�E�<���š�����Z�v�}�o�}�P�Ç�����µ�]�o���•���}�v���š�Z�����l�v�}�Á�r�Z�}�Á���}�(���š�Z�����Œ���•�‰����-
�Ÿ�À���������À�]�������u���v�µ�(�����š�µ�Œ���Œ���]�v���}�Œ�����Œ���š�}���}�‰�Ÿ�u���o�o�Ç���]�u�‰�o���u���v�š���š�Z����
�(�µ�v���Ÿ�}�v���o�]�š�Ç���}�(���š�Z���]�Œ�������À�]�����X���/�v���š�Z�]�•���Á���Ç�U���•�u���Œ�š���.���o���������À�]�����•��
�����v�� ������ �]�v�š���P�Œ���š������ �]�v�š�}�� �Ç�}�µ�Œ�� �}�Á�v�� ���‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�� �Á�]�š�Z�� �À���Œ�Ç�� �o�]�©�o����
���+�}�Œ�š�X
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TECHNISCHE DATEN
�d�����,�E�/�����>�������d��

Produkt
Product

GRIPLINK-ES1 GRIPLINK-ET4

Geräteanschlüsse
Device ports

1 x IO-Link 4 x IO-Link

�,�}�•�š�r�^���Z�v�]�©�•�š���o�o��
Host interface

1 x 10/100 MBit/s Ethernet 2 x 10/100 MBit/s Ethernet

Stromversorgung
Power supply

18 ... 30 V DC

Schutzart 
�W�Œ�}�š�����Ÿ�}�v�����o���•�•

IP 40 IP 65

Betriebstemperatur 
�K�‰���Œ���Ÿ�v�P���š���u�‰���Œ���š�µ�Œ��

5 - 60 °C -5 - 60 °C

Eigengewicht
Weight

0,1 kg 0,2 kg

Abmessungen (L x B x H) 
���]�u���v�•�]�}�v�•���~�>���Æ���t���Æ���,�•

85 x 71 x 28  
mm

145 x 34 x 32,5 mm
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TECHNOLOGIE   �d�����,�E�K�>�K�'�z
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ZUKUNFTSFÄHIG

Mit der GRIPLINK Technologie leben Sie Smart Factory. 
�m�����Œ�Á�����Z���v�� �^�]���� ���o�o���� �Œ���o���À���v�š���v�� �W���Œ���u���š���Œ���º�����Œ�������•�� �]�v�š���P-
rierte Dashboard und haben Sie Ihren Greifprozess stets fest 
�]�u���'�Œ�]�+�X

�&�h�d�h�Z���s�W�Z�K�K�&

�>�]�À�����š�Z�����^�u���Œ�š���&�����š�}�Œ�Ç���Á�]�š�Z���}�µ�Œ���'�Z�/�W�>�/�E�<���š�����Z�v�}�o�}�P�Ç�X���D�}�v�]-
�š�}�Œ�����o�o���Œ���o���À���v�š���‰���Œ���u���š���Œ�•���À�]�����š�Z�����]�v�š���P�Œ���š�����������•�Z���}���Œ�������v����
always have your gripping process under control.

WIRTSCHAFTLICH

�'�Z�/�W�>�/�E�<�����Œ�Z�‚�Z�š�����]�����s���Œ�(�º�P�����Œ�l���]�š���/�Z�Œ���Œ�����v�o���P���X���W�Œ�}�.�Ÿ���Œ���v��
Sie von einem schnellen Return of Invest (ROI).

�����K�E�K�D�/�����>

�'�Z�/�W�>�/�E�<�����Œ�]�v�P�•���Ç�}�µ�������Z�]�P�Z�������P�Œ�������}�(���u�����Z�]�v�������À���]�o�����]�o�]�š�Ç���]�v��
�Ç�}�µ�Œ���•�Ç�•�š���u�X�������v���.�š���(�Œ�}�u���]�v���Œ�����•�]�v�P���‰�Œ�}���µ���Ÿ�À�]�š�Ç�X

ANPASSBAR

Mit GRIPLINK wird Ihre Anwendung agil. Passen Sie den 
Greifprozess einfach an sich ändernde Anforderungen von 
morgen an.

ADAPTIVE

�t�]�š�Z�� �'�Z�/�W�>�/�E�<�� �Ç�}�µ�Œ�� ���‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�� �������}�u���•�� ���P�]�o���X�� �����•�]�o�Ç��
�������‰�š���š�Z�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���‰�Œ�}�����•�•���š�}���š�Z�������Z���v�P�]�v�P���Œ���‹�µ�]�Œ���u���v�š�•���}�(�� 
�š�}�u�}�Œ�Œ�}�Á�X

VORTEILE   ADVANTAGES
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�/�,�Z�����E���s�K�&�s���Z�D���d�K�K�>���/�^�d���E�h�Z�����/�E���E���<�>�/���<�����E�d�&���Z�E�d
�z�K�h�Z�����E���s�K�&�s���Z�D���d�K�K�>���/�^���:�h�^�d���K�E�������>�/���<�����t���z

GRIPLINK IST VERFÜGBAR FÜR FOLGENDE MARKEN
�'�Z�/�W�>�/�E�<���/�^�����s���/�>�����>�����&�K�Z���d�,���^�������Z���E���^





�'�Z���/�&�>�P�^�h�E�'���E���&�m�Z���/�,�Z���E�����K���K�d�X
�'�Z�/�W�W�/�E�'���^�K�>�h�d�/�K�E�^���&�K�Z���z�K�h�Z�����K���K�d�X
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GRIP SMARTER. 

Mit der GRIPKIT�� �d�����Z�v�}�o�}�P�]���� ���]���š���š�� �t���]�•�•�� �Z�}���}�Ÿ���•�� ���]�v���� 
�µ�v�]�À���Œ�•���o�o���� �W�o���ª�}�Œ�u�� �Ì�µ�Œ�� �v���Z�š�o�}�•���v�� �/�v�š���P�Œ���Ÿ�}�v�� �•�u���Œ�š���Œ��
Greifmodule in moderne Cobotanwendungen. GRIPKIT ent-
�Z���o�š�� ���o�o���� �v�}�š�Á���v���]�P���v�� �<�}�u�‰�}�v���v�š���v�� �(�º�Œ�� ���]���� �•�Ç�•�š���u�•���]�Ÿ�P����
�µ�v�����u�����Z���v�]�•���Z�����/�v�š���P�Œ���Ÿ�}�v���]�v���/�Z�Œ�������v�Á���v���µ�v�P�X

SERVOELEKTRISCH, KOLLABORATIV,  PNEUMATISCH

�t���Z�o���v���^�]���������v���}�‰�Ÿ�u���o���v���'�Œ���]�(���Œ���(�º�Œ���/�Z�Œ���W�Œ�}�i���l�š�X��GRIPKIT ist 
entweder als feinfühlige servoelektrische, sichere kollabora-
�Ÿ�À�����}�����Œ�����o�•���l�Œ���L�À�}�o�o�����‰�v���µ�u���Ÿ�•���Z�����s���Œ�]���v�š�������Œ�Z���o�š�o�]���Z�X��

ZUVERLÄSSIG UND CLEVER

Um selbst bei schwierigen Werkstücken eine zuverlässige 
Handhabung über den gesamten Prozess zu gewährleisten, 
bietet GRIPKIT�� ���]���� �o���]�•�š�µ�v�P�•�(���Z�]�P���� �'�Œ���]�L���]�o���Œ�l���v�v�µ�v�P�� �µ�v����
�����]�������v���^���Œ�]���v�������µ�v�������Z���Ì�µ�•���š�Ì�o�]���Z�����]�����•���v�•�}�Œ�o�}�•�����'�Œ���]�E�Œ���L-
�Œ���P���o�µ�v�P���À�}�v���t���]�•�•���Z�}���}�Ÿ���•���•���Œ�]���v�u���˜�]�P�X

GRIP SMARTER. 

With the GRIPKIT�� �š�����Z�v�}�o�}�P�Ç�U�� �t���]�•�•�� �Z�}���}�Ÿ���•�� �}�+���Œ�•�� �� 
�µ�v�]�À���Œ�•���o���‰�o���ž�}�Œ�u���š�Z���š�����v�����o���•���•�u���Œ�š���P�Œ�]�‰�‰���Œ���u�}���µ�o���•���š�}��������
�•�����u�o���•�•�o�Ç���]�v�š���P�Œ���š�������]�v�š�}���u�}�����Œ�v�����}���}�š�����‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�•�X���/�v������-
���]�Ÿ�}�v���š�}���š�Z�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���u�}���µ�o���U�����o�o�����}�u�‰�}�v���v�š�•�����Œ�����‰�Œ�}�À�]���������(�}�Œ����
�š�Z�����•�Ç�•�š���u�r�•�]���������v�����u�����Z���v�]�����o���]�v�š���P�Œ���Ÿ�}�v�X

�^���Z�s�K�s���>�����d�Z�/���U�����K�>�>�����K�Z���d�/�s���U���W�E���h�D���d�/��

Choose the perfect gripper for your project. GRIPKIT is avail-
�����o�������]�š�Z���Œ�����•�������•���v�•�]�Ÿ�À�����•���Œ�À�}�r���o�����š�Œ�]���U���•���(�������}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À�����}�Œ��
���•�������‰�}�Á���Œ�(�µ�o���‰�v���µ�u���Ÿ�����À���Œ�•�]�}�v�X��

�Z���>�/�����>�������E�������>���s���Z

In order to guarantee reliable handling throughout the en-
�Ÿ�Œ���� �u���v�µ�(�����š�µ�Œ�]�v�P�� �‰�Œ�}�����•�•�� ���À���v�� �Á�]�š�Z�� ���]�8���µ�o�š�� �Á�}�Œ�l�‰�]�������•�U�� 
GRIPKIT���}�+���Œ�•�������‰�}�Á���Œ�(�µ�o���Á�}�Œ�l�‰�]�������������š�����Ÿ�}�v���(�����š�µ�Œ�������v���U���]�v��
�����•���� �}�(�� �š�Z���� ���� ���v���� ���Z�� �•���Œ�]���•�U�� �š�Z���� �t���]�•�•�� �Z�}���}�Ÿ���•�� �‰�Œ�}�‰�Œ�]���š���Œ�Ç��
sensor-less gripping force control as standard.

TECHNOLOGIE   �d�����,�E�K�>�K�'�z
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EINFACHE INTEGRATION

Mit GRIPKIT wird dem Anwender die sonst aufwendige 
�/�v�š���P�Œ���Ÿ�}�v�� �����•�� �'�Œ���]�(�u�}���µ�o�•�� �]�v�� ���]���� �Z�}���}�š���Œ�•�š���µ���Œ�µ�v�P������-
genommen. Dies spart Zeit und reduziert Ihre Kosten.

20 MILLIONEN ZYKLEN GARANTIERT

Gehen Sie keine Kompromisse ein und vertrauen Sie auf zu-
verlässige und langlebige Industriequalität von Weiss Robo-
�Ÿ���•�X�����µ���Z���P�Œ���]�.�v�š���v�•�]�À�������v�Á���v���µ�v�P���v�����Œ�]�v�P���v��GRIPKIT nicht 
ins Schwitzen.

�����d���,�s�,���E���>�/�E�'���>���/���,�d���'���D�����,�d��

Es müssen in Ihrer Anwendung mehrere Werkstücke gleich-
�Ì���]�Ÿ�P���P���P�Œ�]�+���v���Á���Œ�����v�M���<���]�v���W�Œ�}���o���u�J��GRIPKIT ist die erste 
Lösung bei der bis zu acht Greifer an einer Robotersteuerung 
betrieben werden können.

EASY INTEGRATION

With the GRIPKIT�� �š�����Z�v�}�o�}�P�Ç�U�� �š�Z���� �}�š�Z���Œ�Á�]�•���� ���}�u�‰�o���Æ�� �]�v�š��-
�P�Œ���Ÿ�}�v�� �}�(�� �š�Z���� �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�� �u�}���µ�o���� �]�v�š�}�� �š�Z���� �Œ�}���}�š�� ���}�v�š�Œ�}�o�o���Œ���]�•�� 
�š���l���v�����Á���Ç���(�Œ�}�u���š�Z�����µ�•���Œ�U���•���À�]�v�P���Ç�}�µ�Œ���Ÿ�u�������v�����u�}�v���Ç�X

�î�ì���D�/�>�>�/�K�E�����z���>���^���'�h���Z���E�d������

�E�}���v���������š�}�����}�u�‰�Œ�}�u�]�•���X���Z���o�Ç���}�v���‰�Œ�}�À���v���]�v���µ�•�š�Œ�]���o���‹�µ���o�]�š�Ç��
�u���������]�v���'���Œ�u���v�Ç�������•�]�P�v�������(�}�Œ���Œ�}���µ�•�š�v���•�•�����v���������o�}�v�P���•���Œ�À�]������
life. GRIPKIT���‰���Œ�(�}�Œ�u�•���Z���•�•�o���r�(�Œ���������À���v���]�v�������u���v���]�v�P���î�ð�l�ó��
�����‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�•�X

�D�h�>�d�/�s�'�Z�/�W�W���Z���^�h�W�W�K�Z�d��

���}���•�� �Ç�}�µ�Œ�� ���‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�� �Œ���‹�µ�]�Œ���� �u�µ�o�Ÿ�‰�o���� �‰���Œ�š�•�� �š�}�� ������ �P�Œ�]�‰�‰������
�•�]�u�µ�o�š���v���}�µ�•�o�Ç���o�]�l�����Z���v���o�]�v�P���o���Œ�P�����}�Œ���G���Æ�]���o�����‰���Œ�š�•�M���E�}���‰�Œ�}��-
�o���u�J��GRIPKIT���]�•���š�Z�����.�Œ�•�š���•�}�o�µ�Ÿ�}�v���š�}���•�µ�‰�‰�}�Œ�š���µ�‰���š�}�����]�P�Z�š���P�Œ�]�‰-
pers connected to one robot.

WARTUNGSFREI

PROZESSSICHER

LEISTUNGSSTARKKRAFTGEREGELT

FUNKTIONAL SICHER

ANPASSUNGSFÄHIG

GREIFTEILERKENNUNG EINFACHE INTEGRATION

ADAPTIVE

FUNCTIONAL SAFETY

FORCE CONTROLLED

WORKPIECE DETECTION EASY INTEGRATION

�D���/�E�d���E���E�����s�&�Z����

RELIABLE

HIGHLY EFFECTIVE

�h�E�^���Z�����d�����,�E�K�>�K�'�/�������u����IHR VORSPRUNG

�K�h�Z���d�����,�E�K�>�K�'�z�����u�� YOUR COMPETITIVE EDGE

VORTEILE   ADVANTAGES



GRIPKIT CR

���•�‰�����]���o�o�Ç�� �(�}�Œ�� ���‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�•�� �]�v�� �š�Z���� �.���o���� �}�(�� ���}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À���� �Z�}-
���}�Ÿ���•�U�� �t���]�•�•�� �Z�}���}�Ÿ���•�� �}�+���Œ�•�� �Á�]�š�Z�� �š�Z����CR series a gripping 
�•�}�o�µ�Ÿ�}�v�U�� �Á�Z�]���Z�� �Á���•�� �����À���o�}�‰������ �(�}�Œ���š�Z���� ���}�}�‰���Œ���Ÿ�}�v�� �����š�Á�����v��
�Z�µ�u���v�•�� ���v���� ���}���}�š�•�X�� �d�Z���� �•���(���� �����•�]�P�v�� �}�(�� �š�Z���� �P�Œ�]�‰�‰���Œ�� �u�}���µ�o����
���v���� �]�v�š���P�Œ���š������ �•���v�•�}�Œ�r�o���•�•�� �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�� �(�}�Œ������ ���}�v�š�Œ�}�o�� �u���l���•�� �š�Z����
CR series�������G���Æ�]���o�����š�}�}�o���(�}�Œ���Ç�}�µ�Œ�����}���}�š�X

�'�Z�/�W�<�/�d���/�E���h�^�d�Z�/���>

�t�Z���š�Z���Œ���•���Œ�À�}�r���o�����š�Œ�]�����}�Œ���•�u���Œ�š���‰�v���µ�u���Ÿ���•���r��GRIPKIT INDUS-
�d�Z�/���>���]�•���š�Z�����‰�Œ�}�À���v���•�}�o�µ�Ÿ�}�v���(�}�Œ���Œ���o�]�����o�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�X��
The servo electric E series���]�•�� �‰���Œ�Ÿ���µ�o���Œ�o�Ç���•�µ�]�š�����o���� �(�}�Œ�����‰�‰�o�]����-
�Ÿ�}�v�•�� �Á�Z���Œ���� �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�� �(�}�Œ�����•�� �u�µ�•�š�� ������ �‰�Œ�����]�•���o�Ç�� ���}�v�š�Œ�}�o�o������ �}�Œ��
�š�Z�����P�Œ�]�‰�‰���Œ���.�v�P���Œ�•���v���������š�}���������‰�Œ���r�‰�}�•�]�Ÿ�}�v�������������}�Œ���]�v�P���š�}���š�Z����
process.
�/�(���Z�]�P�Z�����Ç�v���u�]���•�����v�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���(�}�Œ�������Á�]�š�Z�����}�u�‰�����š�����]�u���v�•�]�}�v�•��
are required, the P series and �W�•�� �•���Œ�]���• based on intelligent 
�‰�v���µ�u���Ÿ���� �P�Œ�]�‰�‰���Œ�� �u�}���µ�o���•�� �]�v�� �‰���Œ���o�o���o�� �}�Œ�� �����v�š�Œ�]���� �����•�]�P�v�� ���Œ����
�š�Z�����}�‰�Ÿ�u���o���•�}�o�µ�Ÿ�}�v�X

GRIPKIT CR

�^�‰���Ì�]���o�o�� �(�º�Œ�� ���‰�‰�o�]�l���Ÿ�}�v���v�� �]�u�� �����Œ���]���Z�� �����Œ�� �l�}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À���v�� �Z�}-
���}�Ÿ�l�����]���š���š���t���]�•�•���Z�}���}�Ÿ���•���u�]�š�������Œ��CR-Serie�����]�v�����'�Œ���]�G�‚�•�µ�v�P�U��
die für die Zusammenarbeit zwischen Mensch und Cobot 
entwickelt wurde. Das besonders auf Sicherheit ausgelegte 
�����•�]�P�v�� �µ�v���� ���]���� �]�v�š���P�Œ�]���Œ�š���� �•���v�•�}�Œ�o�}�•���� �'�Œ���]�E�Œ���L�Œ���P���o�µ�v�P��
machen die CR-Serie���Ì�µ�����]�v���u���G���Æ�]���o���v���t���Œ�l�Ì���µ�P���(�º�Œ���/�Z�Œ���v��
Cobot.

GRIPKIT INDUSTRIAL

�K�����•���Œ�À�}���o���l�š�Œ�]�•���Z���}�����Œ���•�u���Œ�š�����W�v���µ�u���Ÿ�l���r��GRIPKIT INDUS-
TRIAL �]�•�š�����]�������µ�•�P���Œ���]�L�����>�‚�•�µ�v�P���(�º�Œ���Ì�µ�À���Œ�o���•�•�]�P���•���'�Œ���]�(���v�X
Die servoelektrische E-Serie eignet sich besonders für An-
�Á���v���µ�v�P���v�U�������]�������v���v���'�Œ���]�E�Œ���L�����(���]�v�(�º�Z�o�]�P���µ�v�����G���Æ�]�����o�����]�v-
�P���•�š���o�o�š�� �}�����Œ�� ���]���� �'�Œ���]�8�v�P���Œ�� �‰�Œ�}�Ì���•�•�������]�v�P�š�� �À�}�Œ�‰�}�•�]�Ÿ�}�v�]���Œ�š��
werden müssen. 
�^�]�v���� �Z�]�v�P���P���v�� �Z�}�Z���� ���Ç�v���u�]�l�� �µ�v���� �'�Œ���]�E�Œ���L�� �����]�� �l�}�u�‰���l�š���v��
Abmessungen gefordert, bietet sich der Einsatz der P-Serie 
oder der PZ-Serie�� ���µ�(�� �����•�]�•�� �•�u���Œ�š���Œ�� �‰�v���µ�u���Ÿ�•���Z���Œ�� �'�Œ���]�(-
module in Parallel- bzw. Zentrischbauweise an. 
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TECHNISCHE DATEN
�d�����,�E�/�����>�������d��

Produkt
Product

GRIPKIT CR GRIPKIT INDUSTRIAL

Variante
Variant

CR EASY CR PLUS CR PRO E PRO P PRO PZ PRO

Baugröße
�^�]�Ì��

L S L S L S L S L M

Antriebsprinzip
�����š�µ���Ÿ�}�v

servo-
elektrisch

servo-electric

servoelektrisch
servo-electric

servoelektrisch
servo-electric

servoelektrisch
servo-electric

�•�u���Œ�š�����W�v���µ�u���Ÿ�l
�•�u���Œ�š���‰�v���µ�u���Ÿ���•

�•�u���Œ�š�����W�v���µ�u���Ÿ�l
�•�u���Œ�š���‰�v���µ�u���Ÿ���•

�<�]�v���u���Ÿ�l
�<�]�v���u���Ÿ���•

parallel
parallel

parallel
parallel

parallel
parallel

parallel
parallel

parallel
parallel

zentrisch
centrical

�'�Œ���]�E�Œ���L
Gripping force

75 - 200 N 15 - 30 N 75 - 200 N 15 - 30 N 75 - 200 N 10 - 30 N 75 - 200 N220 N 550 N 550 N

Max. Werkstückgewicht 
�~�&�}�Œ�u�•���Z�o�µ�•�•���n���<�Œ���L�•���Z�o�µ�•�•�•
�D���Æ�X���Á�}�Œ�l�‰�]���������Á���]�P�Z�š��
�~�(�}�Œ�u���.�š���n���(�}�Œ�������.�š�•

4,3 kg | 
1 kg

2,7 kg |  
0,15 kg

4,3 kg |  
1 kg

2,7 kg |  
0,15 kg

4,3 kg |  
1 kg

2,7 kg | 
0,15 kg

4,3 kg | 
1 kg

15 kg |  
1,1 kg

22 kg |  
2,8 kg

25 kg |  
2,8 kg

Hub (gesamt)
Full stroke

30 mm 50 mm 85 mm 50 mm 85 mm 20 mm 30 mm 12 mm 20 mm 12 mm

Eigengewicht
Weight

0,83 kg 0,46 kg 1,25 kg 0,46 kg 1,25 kg 0,38 kg 0,87 kg 0,44 g 1,2 kg 0,8 kg

Erhältlich für Cobots von
���À���]�o�����o�����(�}�Œ�����}���}�š�•���(�Œ�}�u32
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GRIPKIT CR   GRIPKIT CR

EASY

Mit GRIPKIT CR EASY�����]���š���š���t���]�•�•���Z�}���}�Ÿ���•�����]�v�����'�Œ���]�G�‚�•�µ�v�P�U��
���]���� �����v�� ���]�v�•�Ÿ���P�� �]�v�� ���]���� �l�}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À���� �,���v���Z�����µ�v�P�•�š�����Z�v�]�l��
maßgeblich vereinfacht. Die Einstellung der Greifparameter 
���Œ�(�}�o�P�š�����]�Œ���l�š���º�����Œ�����]�����]�v�š���P�Œ�]���Œ�š�����h�^���r�^���Z�v�]�©�•�š���o�o���X���W�Œ�}�.�Ÿ��-
�Œ���v�� �^�]���� �À�}�v�� �Ì�µ�À���Œ�o���•�•�]�P���Œ�� �'�Œ���]�L�����Z�v�]�l�� �Ì�µ�� ���©�Œ���l�Ÿ�À���v�� �<�}�v���]-
�Ÿ�}�v���v�X��

PLUS

Um mehrere Werkstücke zu greifen, bietet GRIPKIT CR PLUS 
���]�•���Ì�µ���À�]���Œ���º�����Œ���h�^�����‰���Œ���u���š�Œ�]���Œ�����Œ�����'�Œ�]�+�������v�U�����]�����º�����Œ�������v��
Tool-I/O-Konnektor des Roboters angesteuert werden kön-
�v���v�X�� �D�]�š�� �����Œ�� �]�v�š���P�Œ�]���Œ�š���v�� �W���Z�D���'�Z�/�W� �� �'�Œ���]�E�Œ���L�•�]���Z���Œ�µ�v�P��
�•�}�Á�]���� ���]�v�P�������µ�š���Œ�� �(�µ�v�l�Ÿ�}�v���o���Œ�� �^�]���Z���Œ�Z���]�š�� ���Œ�(�º�o�o�š�� ���]���•���•��
�'�Z�/�W�<�/�d�� �•���u�š�o�]���Z���� �v�}�Œ�u���Ÿ�À���v�� ���v�(�}�Œ�����Œ�µ�v�P���v�U�� �µ�u�� �]�u�� �À�}�o�o-
�l�}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À���v�������š�Œ�]�������P���v�µ�š�Ì�š���Á���Œ�����v���Ì�µ���l�‚�v�v���v�X

PRO

Mit GRIPKIT CR PRO�����Œ�Œ���]���Z���v���^�]�������]�v���D���Æ�]�u�µ�u�����v���W�Œ�}���µ�l�Ÿ�À�]-
�š���š�� �]�v�� �/�Z�Œ���Œ�� �&���Œ�Ÿ�P�µ�v�P�X�� ���]���� �À�}�o�o�]�v�š���P�Œ�]���Œ�š���� �'�Œ���]�G�‚�•�µ�v�P�� �]�•�š�� �(�º�Œ��
�����v�� �l�}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À���v�� �����š�Œ�]������ �P�����]�P�v���š�� �µ�v���� ���]�Œ���l�š�� �º�����Œ�����]����
�Z�}���}�š���Œ�•�š���µ���Œ�µ�v�P���l�}�v�.�P�µ�Œ�]���Œ�����Œ�X�����Œ�Á���]�š���Œ�š���������(���Z�o�����µ�v�������]����
Möglichkeit zur Abfrage und Änderung der Parametrierung 
im laufenden Betrieb geben Ihnen ein Maximum an Flexibili-
tät bei der Umsetzung anspruchsvoller Cobot-Anwendungen.

EASY

With GRIPKIT CR EASY�U���t���]�•�•���Z�}���}�Ÿ���•���}�+���Œ�•�������P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���•�}�o�µ-
�Ÿ�}�v���š�Z���š���•�]�P�v�]�.�����v�š�o�Ç���•�]�u�‰�o�]�.���•���š�Z�������v�š�Œ�Ç���]�v�š�}���š�Z�����.���o�����}�(�����}�o-
�o�����}�Œ���Ÿ�À�����Z���v���o�]�v�P�����‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�•�X���d�Z�����P�Œ�]�‰���‰���Œ���u���š���Œ�•�������v��������
�����•�]�o�Ç�������i�µ�•�š�������µ�•�]�v�P���š�Z�����]�v�š���P�Œ���š�������h�^�����]�v�š���Œ�(�������X���d�Z����EASY  
�À���Œ�•�]�}�v���‰�Œ�}�À�]�����•���Œ���o�]�����o�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���š�����Z�v�}�o�}�P�Ç�����š�����v�����+�}�Œ�������o����
pricing.

�W�>�h�^

In order to grip several workpieces, GRIPKIT ���Z�� �W�>�h�^�� �}�+���Œ�•��
�µ�‰���š�}���(�}�µ�Œ���P�Œ�]�‰���‰�Œ���•���š�•���š�Z���š�������v�����������}�v�.�P�µ�Œ�������À�]�����š�Z�������µ�]�o�š�r�]�v��
�h�^�����]�v�š���Œ�(�����������v�������}�v�š�Œ�}�o�o�������À�]�����š�Z�����Œ�}���}�š�–�•���d�}�}�o���/�l�K�����}�v�v����-
�š�}�Œ�X���t�]�š�Z���š�Z�����]�v�š���P�Œ���š�������W���Z�D���'�Z�/�W� ���P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���(�}�Œ�������Œ���š���v�Ÿ�}�v��
���v���� ���µ�]�o�š�r�]�v�� �(�µ�v���Ÿ�}�v���o�� �•���(���š�Ç�U�� �š�Z�]�•�� �'�Z�/�W�<�/�d�� �(�µ�o�.�o�o�•�� ���o�o�� �v�}�Œ�u��-
�Ÿ�À���� �Œ���‹�µ�]�Œ���u���v�š�•�� �]�v�� �}�Œ�����Œ�� �š�}�� ������ �µ�•������ �]�v�� �(�µ�o�o�Ç�� ���}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À����
�}�‰���Œ���Ÿ�}�v�X

PRO

With GRIPKIT CR PRO���Ç�}�µ���Á�]�o�o�������Z�]���À�����u���Æ�]�u�µ�u���‰�Œ�}���µ���Ÿ�À�]�š�Ç��
�}�v���Ç�}�µ�Œ���•�Z�}�‰���G�}�}�Œ�X���d�Z�����]�v�š���P�Œ���š�������P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���•�}�o�µ�Ÿ�}�v���(�}�Œ�����}���}�š�•��
�]�•�� �•�µ�]�š�����o���� �(�}�Œ�� �(�µ�o�o�Ç�� ���}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À���� �}�‰���Œ���Ÿ�}�v�� ���v���� �����v�� ������ ���}�v-
�.�P�µ�Œ���������]�Œ�����š�o�Ç���À�]�����š�Z�����Œ�}���}�š�����}�v�š�Œ�}�o�o���Œ�X�������À���v�����������}�u�u���v���•��
���v���� �š�Z���� �����]�o�]�š�Ç�� �š�}�� �‹�µ���Œ�Ç�� ���v���� ���Z���v�P���� �š�Z���� �‰���Œ���u���š���Œ�•�� ���µ�Œ�]�v�P��
�}�‰���Œ���Ÿ�}�v���P�]�À�����Ç�}�µ���u���Æ�]�u�µ�u���G���Æ�]���]�o�]�š�Ç���]�v���Ç�}�µ�Œ�������u���v���]�v�P�����}-
���}�š�����‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�•�X



CR EASY CR PLUS CR PRO

�E���Z�š�o�}�•�����/�v�š���P�Œ���Ÿ�}�v���º�����Œ���^�}�L�Á���Œ��
�^�����u�o���•�•���]�v�š���P�Œ���Ÿ�}�v���À�]�����•�}�L�Á���Œ���9 �9 �9

�'�Œ���]�L���]�o���Œ�l���v�v�µ�v�P���µ�v�����r�º�����Œ�Á�����Z�µ�v�P
�W���Œ�š�������š�����Ÿ�}�v�����v�����u�}�v�]�š�}�Œ�]�v�P �9 �9 �9

�^���v�•�}�Œ�o�}�•�����'�Œ���]�E�Œ���L�Œ���P���o�µ�v�P
Sensor-less gripping force control �9 �9 �9

�&�µ�v�l�Ÿ�}�v���o�����^�]���Z���Œ�Z���]�š
�&�µ�v���Ÿ�}�v���o���^���(���š�Ç �9 �9 �9

�W���Z�D���'�Z�/�W� ���'�Œ���]�E�Œ���L�•�]���Z���Œ�µ�v�P
�W���Z�D���'�Z�/�W� ���P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���(�}�Œ�������Œ���š���v�Ÿ�}�v

- �9 �9

�����o���]�ž���Z�]�P���~���^���•
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

- �9 �9

���]�Œ���l�š���������(�Œ���P���������Œ���&�]�v�P���Œ�‰�}�•�]�Ÿ�}�v
�&�]�v�P���Œ���‰�}�•�]�Ÿ�}�v���(�������������l

- - �9��

���Œ�Á�X�������(���Z�o�����~�Z���l�}�v�.�P�µ�Œ���Ÿ�}�v�U���l�Œ���L�(�Œ���]�•
�����À�X�����}�u�u���v���•���~�Z�}�u�]�v�P�U���(�}�Œ�����r�(�Œ�����•

- - �9

Erweiterte Statusabfrage/Diagnose
�����À���v���������•�š���š�µ�•�����Z�����l�l���]���P�v�}�•�]�•

- - �9

Teach-Modus für Werkstücke
�d�������Z���u�}�������(�}�Œ���Á�}�Œ�l�‰�]�������•

- - �9

���v�Ì���Z�o���‰���Œ���u���š�Œ�]���Œ�����Œ���Œ���'�Œ�]�+��
�E�µ�u�����Œ���}�(���P�Œ�]�‰���‰�Œ���•���š�•

1 2/4 1 8

�<�}�v�.�P�µ�Œ���Ÿ�}�v�•���Œ�š
���}�v�.�P�µ�Œ���Ÿ�}�v

extern über USB
���Æ�š���Œ�v���o���À�]�����h�^��

über Roboter
via robots

Enthaltenes Greifmodul
�/�v���o�µ���������P�Œ�]�‰�‰���Œ���u�}���µ�o��

CIG 200 CRG 30 / 200

Erhältlich für Cobots von
���À���]�o�����o�����(�}�Œ�����}���}�š�•���(�Œ�}�u

34

1�•���î���'�Œ�]�+���������]���h�Z�����}���}�š�•���Á���P���v���/�K�r���]�v�•���Z�Œ���v�l�µ�v�P���v���������r�������î���P�Œ�]�‰�•���(�}�Œ���h�Z�����}���}�š�•�����µ�����š�}���o�]�u�]�š�������/�l�K�•
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GRIP SMARTER

Das GRIPKIT E PRO ist die vollintegrierte servoelektrische 
�'�Œ���]�G�‚�•�µ�v�P�� �(�º�Œ�� �]�v���µ�•�š�Œ�]���o�o���� ���v�Á���v���µ�v�P���v�X�� ���]���� �<�}�v�.�P�µ�Œ��-
�Ÿ�}�v�����Œ�(�}�o�P�š�����]�Œ���l�š���À�}�u���Z�}���}�š���Œ�‰���v���o�����µ�•�X���'�Z�/�W�<�/�d��E PRO er-
�Á���]�š���Œ�š�������v���&�µ�v�l�Ÿ�}�v�•�µ�u�(���v�P���/�Z�Œ���•�����}���}�š�•���u���˜�P�����o�]���Z�X

FLEXIBEL GREIFEN

�m�����Œ�� �À�]���Œ�� �‰���Œ���u���š�Œ�]���Œ�����Œ���� �'�Œ�]�+���� �l�‚�v�v���v�� �•�}�Á�}�Z�o�� �'�Œ���]�(-
�����Œ���]���Z�����o�•�����µ���Z���'�Œ���]�E�Œ���L���À�}�Œ�P���Á���Z�o�š���µ�v�����•�}�u�]�š���}�‰�Ÿ�u���o�����µ�(��
���]���� ���v�Á���v���µ�v�P�� �����P���•�Ÿ�u�u�š�� �Á���Œ�����v�X�� ���]���•�� ���Œ�u�‚�P�o�]���Z�š�� �����•��
Greifen unterschiedlicher Werkstücke, ohne dass ein Um-
�Œ�º�•�š���v�������•���t���Œ�l�Ì���µ�P�•���}�����Œ���Ì�µ�•���š�Ì�o�]���Z�����^���v�•�}�Œ�]�l���v�‚�Ÿ�P���Á���Œ���v�X��
�•�µ�Œ�� �W�Œ�}�Ì���•�•�}�‰�Ÿ�u�]���Œ�µ�v�P�� �l�‚�v�v���v�� ���]���� �W���Œ���u���š���Œ�� �i�������Œ�Ì���]�š�� �]�u��
laufenden Betrieb angepasst werden. Damit erhöhen Sie die 
Verfügbarkeit Ihrer Anlage auf ein Maximum.

AUTOMATISIERTE QUALITÄTSSICHERUNG

�m�����Œ�� �����•�� �]�v�š���P�Œ�]���Œ�š���� �t���P�u���•�•�•�Ç�•�š���u�� �µ�v���� ���]���� ���]�v�P�������µ�š����
�'�Œ���]�L���]�o���Œ�l���v�v�µ�v�P���l�‚�v�v���v���Á���Z�Œ���v���������•���'�Œ���]�(���v�•�������Œ���]�š�•�����]����
�����u���•�•�µ�v�P���v�������•���t���Œ�l�•�š�º���l�•���u�]�š���Z�}�Z���Œ���'���v���µ�]�P�l���]�š���P���‰�Œ�º�L��
�Á���Œ�����v�X�� �^�}�� �l�‚�v�v���v�� �����Á���]���Z�µ�v�P���v�� �]�u�� �W�Œ�}�Ì���•�•�� �(�Œ�º�Z�Ì���]�Ÿ�P�����Œ-
�l���v�v�š���µ�v�����]�v�������v���u���]�•�š���v���&���o�o���v�����]�v�����•���‰���Œ���š�����W�Œ�º�(�•�š���Ÿ�}�v���Ì�µ�Œ��
Qualitätssicherung vermieden werden.

GRIP SMARTER

GRIPKIT E PRO is the fully integrated servo-electric gripping 
�•�}�o�µ�Ÿ�}�v�� �(�}�Œ�� �]�v���µ�•�š�Œ�]���o�� ���‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�•�X�� �d�Z���� �P�Œ�]�‰�‰���Œ�� �‰���Œ���u���š���Œ�•��
are set directly via the robot's teach pendant. GRIPKIT E PRO 
�•�]�P�v�]�.�����v�š�o�Ç�����Æ�‰���v���•���š�Z�����(�µ�v���Ÿ�}�v���o�]�š�Ç���}�(���Ç�}�µ�Œ�����}���}�š�X

�&�>���y�/���>�����'�Z�/�W�W�/�E�'

�&�}�µ�Œ�� �(�Œ�����o�Ç�� ���}�v�.�P�µ�Œ�����o���� �P�Œ�]�‰�� �‰�Œ���•���š�•�� �o���š�� �Ç�}�µ�� �‰���Œ�(�����š�o�Ç�� ����-
just both gripping width and gripping force to your ap-
�‰�o�]�����Ÿ�}�v�X�� �d�Z�]�•�� �u���l���•�� �]�š�� �‰�}�•�•�]���o���� �š�}�� �Œ���o�]�����o�Ç�� �P�Œ�]�‰�� ���]�+���Œ���v�š��
workpieces without the need to change the gripper and 
�Á�]�š�Z�� �v�}�� �������]�Ÿ�}�v���o�� �‰�Œ�}�Æ�]�u�]�š�Ç�� �•�Á�]�š���Z���•�X�� �&�}�Œ�� �‰�Œ�}�����•�•�� �}�‰�Ÿ�u�]-
�Ì���Ÿ�}�v�U�� ���o�o�� �‰���Œ���u���š���Œ�•�� �����v�� ������ �����i�µ�•�š������ ���š�� ���v�Ç�� �Ÿ�u���� ���µ�Œ�]�v�P��
�}�‰���Œ���Ÿ�}�v�X�� �d�Z�]�•�� �Á�]�o�o�� �]�v���Œ�����•���� �š�Z���� �µ�‰�Ÿ�u���� �}�(�� �Ç�}�µ�Œ�� �‰�Œ�}���µ���Ÿ�}�v�� 
�š�}�������u���Æ�]�u�µ�u�X

���h�d�K�D���d�������Y�h���>�/�d�z�����K�E�d�Z�K�>

�d�Z���v�l�•���š�}���š�Z�����]�v�š���P�Œ���š�������‰�}�•�]�Ÿ�}�v���u�����•�µ�Œ�]�v�P���•�Ç�•�š���u�����v�����š�Z����
�]�v�š���P�Œ���š�������Á�}�Œ�l�‰�]�������������š�����Ÿ�}�v�U���š�Z�������]�u���v�•�]�}�v�•���}�(���Á�}�Œ�l�‰�]�������•��
can be checked with high accuracy during the gripping pro-
�����•�•�X�������À�]���Ÿ�}�v�•�� �]�v�� �š�Z���� �‰�Œ�}�����•�•�� �����v�� ������ �����š�����š������ �����Œ�o�Ç�����v���� �]�v��
�u�}�•�š�������•���•�������•���‰���Œ���š�����]�v�•�‰�����Ÿ�}�v���•�š���Ÿ�}�v���(�}�Œ���š�Z�����‹�µ���o�]�š�Ç�����}�v-
trol can be avoided.

GRIPKIT INDUSTRIAL   �'�Z�/�W�<�/�d���/�E���h�^�d�Z�/���>



E PRO

�E���Z�š�o�}�•�����/�v�š���P�Œ���Ÿ�}�v���º�����Œ���^�}�L�Á���Œ��
�^�����u�o���•�•���]�v�š���P�Œ���Ÿ�}�v���À�]�����•�}�L�Á���Œ�� �9

�'�Œ���]�L���]�o���Œ�l���v�v�µ�v�P���µ�v�����r�º�����Œ�Á�����Z�µ�v�P
�W���Œ�š�������š�����Ÿ�}�v�����v�����u�}�v�]�š�}�Œ�]�v�P �9

�^���v�•�}�Œ�o�}�•�����'�Œ���]�E�Œ���L�Œ���P���o�µ�v�P
Sensor-less gripping force control �9

�W���Z�D���'�Z�/�W� ���'�Œ���]�E�Œ���L�•�]���Z���Œ�µ�v�P
�W���Z�D���'�Z�/�W� ���P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���(�}�Œ�������Œ���š���v�Ÿ�}�v

-

�&�µ�v�l�Ÿ�}�v���o�����^�]���Z���Œ�Z���]�š
�&�µ�v���Ÿ�}�v���o���•���(���š�Ç

-

�����o���]�ž���Z�]�P���~���^���•
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

�}�‰�Ÿ�}�v���o

���]�Œ���l�š���������(�Œ���P���������Œ���&�]�v�P���Œ�‰�}�•�]�Ÿ�}�v
�&�]�v�P���Œ���‰�}�•�]�Ÿ�}�v���(�������������l �9��

���Œ�Á�X�������(���Z�o�����~�Z���l�}�v�.�P�µ�Œ���Ÿ�}�v�U���l�Œ���L�(�Œ���]�•
�����À�X�����}�u�u���v���•���~�Z�}�u�]�v�P�U���(�}�Œ�����r�(�Œ�����•�9

Erweiterte Statusabfrage/Diagnose
�����À���v���������•�š���š�µ�•�����Z�����l�l���]���P�v�}�•�]�• �9

Teach-Modus für Werkstücke
�d�������Z���u�}�������(�}�Œ���Á�}�Œ�l�‰�]�������• �9

���v�Ì���Z�o���‰���Œ���u���š�Œ�]���Œ�����Œ���Œ���'�Œ�]�+��
�E�µ�u�����Œ���}�(���P�Œ�]�‰���‰�Œ���•���š�•

4

�<�}�v�.�P�µ�Œ���Ÿ�}�v�•���Œ�š
���}�v�.�P�µ�Œ���Ÿ�}�v

über Roboter
via Robots

Enthaltenes Greifmodul
�/�v���o�µ���������P�Œ�]�‰�‰���Œ���u�}���µ�o��

IEG 55, IEG 76 

Erhältlich für Cobots von
���À���]�o�����o�����(�}�Œ�����}���}�š�•���(�Œ�}�u
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SMARTE PNEUMATIK

Die GRIPKITs P PRO und PZ PRO bieten eine perfekte Sym-
���]�}�•�������µ�•���l�Œ���L�À�}�o�o���Œ���W�v���µ�u���Ÿ�l���µ�v�����•�u���Œ�š���Œ�����o���l�š�Œ�}�v�]�l�X�����]����
�]�v�š���P�Œ�]���Œ�š���� �^�š���µ���Œ�µ�v�P�� �u�]�š�� ���]�v�P�������µ�š���Œ�� �s���v�Ÿ�o�š�����Z�v�]�l�� ���Œ�u�‚�P-
lichen ein schnelles und präzises Greifen unterschiedlicher 
�t���Œ�l�•�š�º���l���X�� �W�Œ���Ì�]�•�]�}�v�•�P���•���Z�o�]�+���v���� �d�r�E�µ�š���v�(�º�Z�Œ�µ�v�P���v���µ�v����
���]�v���� �����•�}�v�����Œ�•�� �À���Œ�Á�]�v���µ�v�P�•�•�š���]�(���� �<�}�v�•�š�Œ�µ�l�Ÿ�}�v�� �•�}�Œ�P���v�� �(�º�Œ��
���]�v�����o���v�P�����>�������v�•�����µ���Œ�X�����µ�š�}�u���Ÿ�•�]���Œ���v���^�]�����/�Z�Œ�����•���Œ�•�‰���v�µ�v�P��
mit den robusten P PRO und PZ PRO GRIPKITs von Weiss Ro-
���}�Ÿ���•�X

SCHNELL UND ZUVERLÄSSIG

���]���� �‰���š���v�Ÿ���Œ�š���� �'�Œ���]�L���]�o���Œ�l���v�v�µ�v�P�� �u�����Z�š�� ���Æ�š���Œ�v���� �^���v�•�}-
�Œ���v���º�����Œ�G�º�•�•�]�P���µ�v�����l���v�v���]�u���o���µ�(���v�����v�������š�Œ�]�������‰���Œ���u���š�Œ�]���Œ�š��
werden. Damit können Sie problemlos den Greifprozess auf 
�•�]���Z�����v�����Œ�v�������d���]�o���P���}�u���š�Œ�]���v�����v�‰���•�•���v�X���D�]�š�������Œ���l�}�v�Ÿ�v�µ�]���Œ-
�o�]���Z���v���'�Œ���]�L���]�o�º�����Œ�Á�����Z�µ�v�P���‰�Œ�}�.�Ÿ���Œ���v���^�]�����À�}�v�����]�v���Œ���Á���•���v�š-
lichen Verbesserung der Zuverlässigkeit Ihrer Lösung.

BIS ZU 90% WENIGER DRUCKLUFT

Zum Betrieb der GRIPKITs P PRO und PZ PRO�������v�‚�Ÿ�P���v���^�]����
�o�����]�P�o�]���Z�����]�v���������µ���Œ���Œ�µ���l�r�>���]�š�µ�v�P�����u���'�Œ���]�E�}�‰�(�X�������]�������'�Z�/�W-
KITs arbeiten äußerst ressourcenschonend und verbrauchen 
���]�•���Ì�µ���õ�ì�9���Á���v�]�P���Œ�����Œ�µ���l�o�µ�L�����o�•���l�}�v�À���v�Ÿ�}�v���o�o�����'�Œ���]�(�•�Ç�•�š���u���X

SMART PNEUMATIC

GRIPKIT P PRO and �W�•���W�Z�K���}�+���Œ�������‰���Œ�(�����š���•�Ç�u���]�}�•�]�•���}�(���‰�}�Á-
���Œ�(�µ�o�� �‰�v���µ�u���Ÿ���•�� ���v���� �•�u���Œ�š�� ���o�����š�Œ�}�v�]���•�X�� �d�Z���� �]�v�š���P�Œ���š������ �P�Œ�]�‰��
controller with built-in valve technology enables fast and  
�‰�Œ�����]�•���� �P�Œ�]�‰�‰�]�v�P�� �}�(�� ���]�+���Œ���v�š�� �Á�}�Œ�l�‰�]�������•�X�� �W�Œ�����]�•�]�}�v�� �P�Œ�]�v��������
�d�r�•�o�}�š���P�µ�]�����•�����v���������‰���Œ�Ÿ���µ�o���Œ�o�Ç���š�}�Œ�•�]�}�v�r�Œ���•�]�•�š���v�š�����}�v�•�š�Œ�µ���Ÿ�}�v��
���v�•�µ�Œ���•�� ���� �o�}�v�P�� �•���Œ�À�]������ �o�]�(���X�� ���µ�š�}�u���š���� �Ç�}�µ�Œ�� �u�����Z�]�v�]�v�P�� �Á�]�š�Z�� 
the robust GRIPKIT P PRO and �W�•�� �W�Z�K�� �•�}�o�µ�Ÿ�}�v�• �u�������� ���Ç��
�t���]�•�•���Z�}���}�Ÿ���•�X

�&���^�d�����E�����Z���>�/�����>��

�d�Z�����‰���š���v�š�������Á�}�Œ�l�‰�]�������������š�����Ÿ�}�v���u�����Z���v�]�•�u�����o�]�u�]�v���š���•���š�Z����
�v���������(�}�Œ�����Æ�š���Œ�v���o���•���v�•�}�Œ�•�����v���������v���������‰���Œ���u���š�Œ�]�Ì���������µ�Œ�]�v�P���}�‰-
���Œ���Ÿ�}�v�X���/�v���š�Z�]�•���Á���Ç�U���Ç�}�µ�������v�������•�]�o�Ç���������‰�š���š�Z�����P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���‰�Œ�}�����•�•��
�š�}�� ���Z���v�P�]�v�P�� �‰���Œ�š�� �P���}�u���š�Œ�]���•�X�� ���}�v�Ÿ�v�µ�}�µ�•�� �‰���Œ�š�� �u�}�v�]�š�}�Œ�]�v�P��
�Z���o�‰�•���Ç�}�µ���š�}���•�]�P�v�]�.�����v�š�o�Ç���]�u�‰�Œ�}�À�����š�Z�����Œ���o�]�����]�o�]�š�Ç���}�(���Ç�}�µ�Œ���•�Z�}�‰��
�G�}�}�Œ���•�}�o�µ�Ÿ�}�v�X

�h�W���d�K���õ�ì�9���>���^�^�����K�D�W�Z���^�^���������/�Z

To operate GRIPKIT P PRO and �W�•���W�Z�K���Ç�}�µ���}�v�o�Ç���v���������������}�v�Ÿ�v-
�µ�}�µ�•�� �‰�Œ���•�•�µ�Œ���� �o�]�v���� �}�v�� �š�Z���� �P�Œ�]�‰�‰���Œ�� �Z�������X�� ���}�š�Z�� �'�Z�/�W�<�/�d�•�� �}�‰���Œ-
���š�������Æ�š�Œ���u���o�Ç���Œ���•�}�µ�Œ�����r���8���]���v�š�����v�������}�v�•�µ�u�����µ�‰���š�}���õ�ì�9���o���•�•��
���}�u�‰�Œ���•�•���������]�Œ���š�Z���v�����}�v�À���v�Ÿ�}�v���o���P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���•�Ç�•�š���u�•�X

GRIPKIT INDUSTRIAL   �'�Z�/�W�<�/�d���/�E���h�^�d�Z�/���>



P PRO PZ PRO

�E���Z�š�o�}�•�����/�v�š���P�Œ���Ÿ�}�v���º�����Œ���^�}�L�Á���Œ��
�^�����u�o���•�•���]�v�š���P�Œ���Ÿ�}�v���À�]�����•�}�L�Á���Œ�� �9 �9

�'�Œ���]�L���]�o���Œ�l���v�v�µ�v�P���µ�v�����r�º�����Œ�Á�����Z�µ�v�P
�W���Œ�š�������š�����Ÿ�}�v�����v�����u�}�v�]�š�}�Œ�]�v�P �9 �9

�^���v�•�}�Œ�o�}�•�����'�Œ���]�E�Œ���L�Œ���P���o�µ�v�P
Sensor-less gripping force control �9 �9

�W���Z�D���'�Z�/�W� ���'�Œ���]�E�Œ���L�•�]���Z���Œ�µ�v�P
�W���Z�D���'�Z�/�W� ���P�Œ�]�‰�‰�]�v�P���(�}�Œ�������Œ���š���v�Ÿ�}�v

- -

�&�µ�v�l�Ÿ�}�v���o�����^�]���Z���Œ�Z���]�š
�&�µ�v���Ÿ�}�v���o���•���(���š�Ç

- -

�����o���]�ž���Z�]�P���~���^���•
���^���r���}�u�‰�o�]���v�š

nein
no

���]�Œ���l�š���������(�Œ���P���������Œ���&�]�v�P���Œ�‰�}�•�]�Ÿ�}�v
�&�]�v�P���Œ���‰�}�•�]�Ÿ�}�v���(�������������l �9�� �9

���Œ�Á�X�������(���Z�o�����~�l�Œ���L�(�Œ���]�•
�����À�X�����}�u�u���v���•���~�(�}�Œ�����r�(�Œ�����• �9 �9

Erweiterte Statusabfrage/Diagnose
�����À���v���������•�š���š�µ�•�����Z�����l�l���]���P�v�}�•�]�• �9 �9

Teach-Modus für Werkstücke
�d�������Z���u�}�������(�}�Œ���Á�}�Œ�l�‰�]�������• �9 �9

���v�Ì���Z�o���‰���Œ���u���š�Œ�]���Œ�����Œ���Œ���'�Œ�]�+��
�E�µ�u�����Œ���}�(���P�Œ�]�‰���‰�Œ���•���š�•

4

�<�}�v�.�P�µ�Œ���Ÿ�}�v�•���Œ�š
���}�v�.�P�µ�Œ���Ÿ�}�v

über Roboter
via Robots

Enthaltenes Greifmodul
�/�v���o�µ���������P�Œ�]�‰�‰���Œ���u�}���µ�o��

RPG 75, RPG 120 ZPG 75

Erhältlich für Cobots von
���À���]�o�����o�����(�}�Œ�����}���}�š�•���(�Œ�}�u

38

P SERIE   P SERIES





�&�m�Z���:���������,���Z���h�^�&�K�Z�����Z�h�E�'�����/�����W���^�^���E�����E���&�/�E�'���Z�X
�d�,�����Z�/�'�,�d���&�/�E�'���Z�^���&�K�Z�����s���Z�z�����,���>�>���E�'���X
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EINFACH UND FLEXIBEL FINGER ERSTELLEN 

Vom Basiselement über den Fingereinsatz bis hin zur pas-
senden Schraube: Mit dem modular aufgebauten FINGERKIT 
�Z�������v�� �^�]���� ���o�o���� �����v�‚�Ÿ�P�š���v�� �<�}�u�‰�}�v���v�š���v�� �]�v�� ���]�v���u�� �^���š�U�� �µ�u�� 
innerhalb kürzester Zeit Ihre eigenen Finger zu erstellen.

FINGER SELBER MACHEN

FINGERKIT ist in zwei Baureihen verfügbar. Innerhalb der 
�����µ�Œ���]�Z�����l�‚�v�v���v�����]�������]�v�Ì���o�v���v�����o���u���v�š�����G���Æ�]�����o���u�]�š���]�v���v�����Œ��
�l�}�u���]�v�]���Œ�š�� �Á���Œ�����v�X�� �h�u�� �����v�� ���]�v�•�Ÿ���P�� �Ì�µ�� ���Œ�o���]���Z�š���Œ�v�� �]�•�š�� ���]�v��
Starterset erhältlich. Dieses enthält alle notwendigen Teile, 
�µ�u�������u�]�š���•�}�(�}�Œ�š�����]�v�(�����Z�����'�Œ���]�8�v�P���Œ���Ì�µ���l�}�v�•�š�Œ�µ�]���Œ���v�X��������

VIELSEITIG EINSETZBAR

Mit FINGERKIT �l�‚�v�v���v�� �^�]���� �/�Z�Œ���� �'�Œ���]�8�v�P���Œ�� �‰���Œ�(���l�š�� ���v�� �����•��
Werkstück anpassen. Alle Elemente sind mit CNC-Präzision 
���µ�•�� �Z�}���Z�(���•�š���u�� �Z���µ�u�(���Z�Œ�š���o�µ�u�]�v�]�µ�u�� �P���(���Œ�Ÿ�P�š�� �µ�v���� ���Œ�u�‚�P-
�o�]���Z���v�� �•�š�����]�o���� �µ�v���� �Z�}���Z�P���v���µ���� �&�]�v�P���Œ�l�}�v�•�š�Œ�µ�l�Ÿ�}�v���v�X�������•��
���]�v�Ì�]�P���Œ�Ÿ�P���� �����•�]�P�v�����Œ�u�‚�P�o�]���Z�š�������v���•�]���Z���Œ���v�����]�v�•���š�Ì���]�v���l�}�o�o��-
���}�Œ���Ÿ�À���v�����v�Á���v���µ�v�P���v�X�����o�o�������o���u���v�š���������•��FINGERKIT sind 
���o���l�š�Œ�]�•���Z���o���]�ž���Z�]�P���µ�v���������u�]�š���]�������o���Ì�µ�Œ���,���v���Z�����µ�v�P�����o���l�š�Œ�}-
�•�š���Ÿ�•���Z���•���v�•�]�Ÿ�À���Œ���<�}�u�‰�}�v���v�š���v���~���^���•���P�����]�P�v���š�X��

���Z�����d�����&�/�E�'���Z�^�������^�/�>�z�����E�����&�>���y�/���>�z

�&�Œ�}�u�������•�������o���u���v�š���š�}���.�v�P���Œ�Ÿ�‰���š�}���š�Z�����Œ�]�P�Z�š���•���Œ���Á�U���š�Z�����u�}���µ-
larly constructed FINGERKIT is a set that provides you with all 
�š�Z�������}�u�‰�}�v���v�š�•���Ç�}�µ���v���������š�}�����Œ�����š�����Ç�}�µ�Œ���}�Á�v���P�Œ�]�‰�‰���Œ���.�v�P���Œ�•��
�Á�]�š�Z�]�v���u�]�v�µ�š���•�X

CREATING ���h�^�d�K�D�/�•�������&�/�E�'���Z�^

FINGERKIT is available in two series. Within the series, the in-
���]�À�]���µ���o�� ���o���u���v�š�•�� �����v�� ������ �G���Æ�]���o�Ç�� ���}�u���]�v������ �Á�]�š�Z�� �������Z�� �}�š�Z���Œ�X��
�d�}���u���l�����]�š�������•�]���Œ���š�}���P���š���•�š���Œ�š�����U�������•�š���Œ�š���Œ���l�]�š���]�•�����À���]�o�����o�����š�Z���š��
���}�v�š���]�v�•�����o�o���š�Z�����v�������•�•���Œ�Ç���‰���Œ�š�•���š�}���]�v�•�š���v�š�o�Ç�����µ�]�o�����•�]�u�‰�o�����P�Œ�]�‰-
�‰���Œ���.�v�P���Œ�•�X

THE PERFECT FIT

With FINGERKIT�� �Ç�}�µ�� ���Œ���� �����o���� �š�}�� �.�š�� �Ç�}�µ�Œ�� �P�Œ�]�‰�‰���Œ�� �‰���Œ�(�����š�o�Ç��
�š�}�� �Ç�}�µ�Œ�� �Á�}�Œ�l�‰�]�������X�� �/�š�•�� ���o���u���v�š�•�� ���Œ���� �u�������� �Á�]�š�Z�� ���E���� �‰�Œ�����]-
�•�]�}�v�� �(�Œ�}�u�� �•�š�Œ�}�v�P�� �•�‰���������Œ���L�� ���o�µ�u�]�v�µ�u�� ���v���� ���v�����o���� �Œ�]�P�]���� ���v����
�Z�]�P�Z�o�Ç���������µ�Œ���š���� ���µ�•�š�}�u�]�Ì������ �.�v�P���Œ�����}�v�•�š�Œ�µ���Ÿ�}�v�•�X���d�Z���� �µ�v�]�‹�µ����
�����•�]�P�v�� ���o�o�}�Á�•�� �š�Z���� �•���(���� �µ�•���� �]�v�� ���}�o�o�����}�Œ���Ÿ�À���� ���‰�‰�o�]�����Ÿ�}�v�•�X�� ���o�o��
FINGERKIT�� ���o���u���v�š�•�� ���Œ���� ���o�����š�Œ�]�����o�o�Ç�� ���}�v���µ���Ÿ�À���� ���v���� �]�������o�o�Ç��
�•�µ�]�š������ �(�}�Œ�� �Z���v���o�]�v�P�� ���o�����š�Œ�}�•�š���Ÿ���� �•���v�•�]�Ÿ�À���� �~���^���•�� ���}�u�‰�}�v���v�š�•��
���v�������•�•���u���o�]���•�X

FINGERKIT   FINGERKIT



42

�^�Ÿ���Z�u���˜���~�����]�v���u�u�•
�^�]�Ì�����~�����]�v���u�u�•

Fingerkit System
�&�]�v�P���Œ�l�]�š���•�Ç�•�š���u

S L

�����•�]�•�‰�o���©��
�����•�����‰�o���š����������������������������������

10, 15, 20, 25 10, 20, 30

Distanzstück
Spacer                             

5 5

Eckverbinder
Angle connector              

20 25

Fingerelement
�&�]�v�P���Œ�����o���u���v�š��������������

20, 30, 50 30, 50, 100

T-Element
�d�r���o���u���v�š����������������������

40, 60 60, 80, 100

Greifeinsatz
Grip insert            

- -

Erhältlich für
Available for

IEG 55, CRG 30 IEG 76, CRG 200

ANWENDUNGSBEISPIELE     ���W�W�>�/�����d�/�K�E�^

FINGERKIT SYSTEME   FINGERKIT SYSTEMS

Individuell zusammengebaute Finger müssen innerhalb der vorgegebenen 
�'�Œ���]�(���Œ�•�‰���Ì�]�.�l���Ÿ�}�v���o�]���P���v�X��

�/�v���]�À�]���µ���o�o�Ç�����•�•���u���o�������.�v�P���Œ�•���u�µ�•�š���������Á�]�š�Z�]�v���š�Z�����•�‰�����]�.�������P�Œ�]�‰�‰���Œ���•�‰�����]�.-
�����Ÿ�}�v�X

B

B

A

SYSTEM S: A = 16 mm, SYSTEM L: A = 20 mm





�/�,�Z�����>�P�^�h�E�'���&�m�Z���^�D���Z�d���^���'�Z���/�&���E�X
�z�K�h�Z���^�K�>�h�d�/�K�E���&�K�Z���^�D���Z�d���'�Z�/�W�W�/�E�'�X



GRIP SMARTER.
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�t���]�•�•���Z�}���}�Ÿ���•���'�u���,���˜�����}�X���<�'
Karl-Heinrich-Käferle-Str. 8 
71640 Ludwigsburg
GERMANY

�s���Œ�š�Œ�]�������t���d�����Z�v�]�����o���^���o���•
��  +49 (0) 7141 94702-10
� �� �}�8�����›�Á���]�•�•�r�Œ�}���}�Ÿ���•�X���}�u

�^�µ�‰�‰�}�Œ�š���,�}�š�o�]�v��
��  +49 (0) 7141 94702-15
� �� �•�µ�‰�‰�}�Œ�š�›�Á���]�•�•�r�Œ�}���}�Ÿ���•�X���}�u


